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STALIMET

Opis uzywanych skrétow, akronimoéw i oznaczen

DOR (WLL)

Dopuszczalne obciazenie robocze (Working Load Limit)
nazywane zamiennie obcigzeniem znamionowym lub
nominalnym, -maksymalna masa tadunku podnoszona
lub podtrzymywana w sposéb bezpieczny i bez trwatych
uszkodzen.

24

szybka WYSYEKA

szybka WYSYEKA

termin WYSYEKI

pracy z nominalnym obcigzeniem. Niektére produkty
moga pracowac w wyzszych temperaturach pod
warunkiem redukcji dopuszczalnego obciazenia, niektére
po przekroczeniu zakresu temperatur ulegaja trwatemu
uszkodzeniu. Szczegdtowe informacje na ten temat
znajduja sie w dokumentacji produktowe;j.

Produkt objety Programem Szybkiej Wysytki. Zamoéwienia
ztozone na ten produkt, ztozone poprawnie do godz.
11:00 wysytane sa do odbiorcy tego samego dnia. W
przypadku wyrobow wymagajacych indywidualnego
markowania lub nietypowego opakowania czas wysytki
moze przedtuzyc sie do 2 dni roboczych. 1lo$¢
zamawianych w trybie Szybkiej Wysytki produktow jest
ograniczona do wielkosci stanow magazynowych.
Szczegbtowe wymagania Programu opisane sa w
Regulaminie Programu Szybkiej Wysytki, dostepnym na
witrynie internetowej www.mipromet.pl

EN ISO 12100

spelnia wymogi normy

PN-EN 13001

spetnia wymogi normy

EN 13155

spetnia wymogi normy

Produkt objety Programem Szybkiej Produkcji i Wysytki.
Zamowienia ztozone na ten produkt wysytane sg do
odbiorcy w terminie do 7 dni roboczych.

Szczegbtowe wymagania Programu opisane sg w
Regulaminie Programu Szybkiej Wysytki, dostepnym na
witrynie internetowej www.mipromet.pl

EN 13157

spetnia wymogi normy

Zamowienia ztozone na ten produkt wysytane sg do
odbiorcy w terminie do 30 dni roboczych.
Szczegbtowe

wymagania Programu opisane s3 w Regulaminie
Programu Szybkiej Wysytki, dostepnym na witrynie
internetowej www.mipromet.pl

EN 14492/2

spetnia wymogi normy

Deklaracja
zgodnosci

Cce

2006/42/EC

wykonano zgodnie z Dyrektywa

2014/35/EU

spefnia wymogi Dyrektywy LVD

2004/108/EC

spetnia wymogi Dyrektywy EMC

4

INOX

Gy
C5-

u 7| Wspdiczynnik
= U bezpieczenstwa

-20+200°C

temperatura pracy

EN 16771

Produkt jest oznakowany znakiem zgodnosci CE, posiada
spetnia wymogi normy

deklaracje zgodnosci EC, wystawiong przez producenta,
potwierdzajaca, ze oznakowany wyréb spetnia
wymagania stosownych dyrektyw UE.

Produkt zgodny z Dyrektywa maszynowa 2006/42/EC, co
potwierdza wykonanie zadan prowadzacych do
spetnienia wymagan w zakresie ochrony zdrowia i
bezpieczenstwa dla maszyn wprowadzanych do obrotu
po raz pierwszy na terenie UE. W przypadku wskazania
innej Dyrektywy—oznacza zgodno$¢ produktu z wskazana
Dyrektywa.

EN 60204/32

spelnia wymogi normy

Produkt zgodny z Dyrektywa niskonapieciowa LVD
2014/35/EU, ws. sprzetu elektrycznego przeznaczonego
do uzytku przy napieciu z zakreséw miedzy 50 V.a 1 000 V
pradu przemiennego oraz miedzy 75V a 1500 V pradu
statego, z wyjatkiem sprzetu i zjawisk wymienionych w
zataczniku Il Dyrektywy.

EN 61000-6

spetnia wymogi normy

EN 61800-3

spefnia wymogi normy

Produkt zgodny z Dyrektywa EMC 2004/108/EC ws.

kompatybilnosci elektromagnetycznej urzadzen.

C5-]V] /S0 12944
Produkt wykonany ze stali nierdzewnej, odpornej na ool
korozje ze strony czynnikéw atmosferycznych,
rozcienczonych kwasoéw i roztwordéw alkalicznych.

Produkt spetnia wymagania normy EN ISO 12100
»Bezpieczenstwo maszyn - Ogolne zasady projektowania -
Ocena ryzyka i zmniejszanie ryzyka”

Produkt spetnia wymagania normy EN 13001 ,,Dzwignice -
Ogoblne zasady projektowania”

Produkt spetnia wymagania normy EN 13155 ,,Dzwignice -
Bezpieczenstwo - Zdejmowalne urzadzenia chwytajace ”
okreslajacej wymagania dotyczace bezpieczenstwa
uzytkowania zdejmowalnych urzadzen chwytajacych
przeznaczonych dla dzwignic, wciagnikow i recznie
sterowanych urzadzen podnoszacych tadunki

Produkt spetnia wymagania normy EN 13157 ,,DZzwignice -
Bezpieczenstwo - Recznie napedzane urzadzenia
podnoszace” dotyczace recznych urzadzen do
podnoszenia takich jak wciggarki tancuchowe, wciagarki
dzwignicowe i wielobloki

Produkt spetnia wymagania normy EN 14492/2
»Dzwignice - Mechanicznie napedzane wciagarki i
wciagniki - Cze$¢ 2: Mechanicznie napedzane wciagniki”

Produkt spetnia wymagania normy PN-EN 1677-1 ,,Czesci
sktadowe zawiesi Bezpieczenstwo Cze$¢ 1: Elementy
stalowe kute, klasa 8”- og6lne wymagania dotyczace
elementdéw stalowych kutych klasy 8 do 63 t WLL,
stosowanych w zawiesiach tancuchowych, zawiesiach z
lin stalowych i zawiesiach z lin wtdkiennych
przeznaczonych do podnoszenia przedmiotéw,
materiatéow lub towaréw

Produkt spetnia wymagania normy EN 60204/32
»Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne ma-
szyn - Cze$¢ 32: Wymagania dotyczace urzadzen
dzwignicowych”

Produkt spetnia wymagania normy EN 61000-6
»Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna (EMC)”

Produkt spetnia wymagania normy EN 61800-3
+Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej
predkosci -- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) z
uwzglednieniem specjalnych metod badan”

stopien ochrony na wybranych elementach osigga
warto$¢ C5-M wg. klasyfikacji ISO 12944 ,Farby i lakiery --
Ochrona przed korozjg konstrukgji stalowych za pomoca
ochronnych systeméw malarskich”

o)

‘min

1024

Produkt przeznaczony do pracy w warunkach
morskich (Srodowiska o wysokiej wilgotnosci i
zasoleniu). Produkt poddany specjalnej obrébce
antykorozyjnej. Maksymalny

stopien ochrony na wybranych elementach osiagga
warto$¢ C5-M wg. klasyfikacji ISO 12944.

ssmach
Wspétczynnik bezpieczenstwa (SF Safety Factor) - liczba
okreslajaca ile razy dopuszczalne obcigzenie robocze
(DOR) jest mniejsze od obciazenia uznawanego za
niebezpieczne.

Dopuszczalny zakres temperatury produktu podczas

W uchwytach samozaciskowych, gdzie sita chwytajaca
jest proporcjonalna do ciezkosci tadunku— minimalna
waga podnoszonego tadunku nie moze by¢ mniejsza niz
wskazana procentowa warto$¢ DOR

Urzadzenie przeznaczone jest wytacznie do uzytkowania
w parach, zestawach par lub zestawach potréjnych

Uchwyt wyposazony w sprezynowy mechanizm
wstepnego zaciskania na podnoszonym przedmiocie,
zapobiegajacy zeslizgiwaniu sie uchwytu podczas
podnoszenia i opuszczania tadunku

Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomiaca
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Uchwyt rysujacy powierzchnie podnoszonego

przedmiotu, wyposazony w szczeki chwytajace o ostrych a4 Arkusz blachy w pozycji poziomej
krawedziach z twardego materiatu. Mechanizm pochwytu

polega na ,wgryzaniu sie” szczek w powierzchnie

podnoszonego przedmiotu g Pakiet blach w pozycji poziomej

B

Mechanizm uchwytu obustronnie tarciowy

72
Arkusz blachy w pozycji pionowej

Mechanizm uchwytu obustronnie ,wgryzajacy”

% =

7

Pakiet blach w pozycji poziomej

Mechanizm uchwytu tarciowo ,wgryzajacy”

/N

=

Uchwyt wyposazony w nierysujace szczeki z miekkiego
materiatu o wysokim wspotczynniku tarcia

Uchwyt magnetyczny

@
¢

Zastrzegamy prawo do ewentualnej modyfikacji i zmian w zakresie konstrukcji, materiatow oraz specyfikacji poszczegélnych produktow. Dotozylismy wszelkich staran, aby przedstawione informacje byty rzetelne
i pomocne,jednakze nie ponosimy odpowiedzialnosci za skutki dziatan podejmowanych w oparciu o te tresci.

Niniejszy materiat nie stanowi oferty w rozumieniu KC i ma charakter wytqcznie informacyjny lub edukacyjny.

Informacje podane w publikacji majg za zadanie pomdc czytelnikowi w ogdlnym rozeznaniu w technicznych aspektach naszej oferty oraz w doborze najlepszych rozwigzar.

Wszystkie opisane w katalogu produkty posiadajg stosowne atesty, dopuszczenia, instrukcje i certyfikaty. .

Catos¢ publikacji jest utworem w rozumieniu ustawy z dnia 4 lutego 1994r.0 prawie autorskim i prawach pokrewnych (Dz.U.Nr90,poz.631).Zadna jej czes¢ nie moze byc rozpowszechniana lub kopiowana w
Jjakikolwiek sposob (elektroniczny, mechaniczny lub inny) bez pisemnej zgody Stalimet..
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Zasady doboru urzadzen ze wzgledu na intensywnos¢ pracy

Wprowadzenie dodatkowej klasyfikacji urzadzen, ze wzgledu na warunki pracy, dostarcza konstruktorom racjonalnych podstaw projek-
towania mechanizmoéw i ustrojéw nosnych pod okreslone warunki pracy. Uzytkownik moze na tej podstawie dobrac urzadzenie dopaso-
wane do zadanych warunkdw pracy oraz zapewni¢ bezpieczna eksploatacje w catym okresie uzytkowania.

Stosowanie klasyfikacji GNP oraz powigzanych procedur technicznych poprawia bezpieczenstwo uzytkowania poprzez ograniczenie za-
grozen wynikajacych ze zmeczenia i starzenia materiatow.

Uzytkownicy dzwignic produkowanych seryjnie s3 zobowigzani prawnie do okreslenia rzeczywistego okresu uzytkowania, na biezaco
kontrolowania stopnia wykorzystania resursu i na tej podstawie dokonywania przegladdw, remontéw lub wycofania z eksploatacji.

Réznice konstrukcyjne pomiedzy urzadzeniami o takich samych gtéwnych parametrach uzytkowych a réznej klasie GNP moga by¢ duze.
Przyktadowo: zblocze 100t w klasie GNP M7(4m) moze wazyc trzykrotnie wiecej niz zblocze 100t w klasie GNP M3(1Bm)

Funkcjonuje kilka znormalizowanych systemow klasyfikacyjnych:

e Norma ISO 4301-1 klasyfikujagca mechanizmy w GNP M1-M8 (klasy obcigzenia L1-L4 przy intensywnosci uzytkowania T0-T9) oraz cate
dzwignice w GNP A1-A8 (klasy obcigzenia Q1-Q4 przy intensywnosci uzytkowania U0-U9)

e Norma EN 13001-1 wprowadzajaca klasy Q0-Q5 dla spektrum obcigzenia, U0-U9 dla liczby cykli roboczych, D0-D9 dla przecietnych
przemieszczen, P0-P3 dla ruchow pomocniczych, S0-S9 dla historii obcigzenia

e Norma FEM 9.755 (Fédération Européenne de la Manutention) wprowadza 8 klas GNP 1Dm, 1Cm, 1Bm, 1Am, 2m, 3m, 4m, 5m tozsa-
me i podawana wymiennie z klasyfikacja GNP w/g 1SO 4301

Ustalenie grupy natezenia pracy mechanizmu (GNP)

W celu okreslenia grupy klasyfikacyjnej GNP mechanizmu (zgodnie z norma ISO 4301-1) nalezy uwzgledni¢ dwa czynniki:
e klase robocza opisujaca intensywnosc wykorzystania poprzez okreslenie liczby cykli pracy lub Sredniego dziennego czasu pracy,
e klase obciazenia L opisujaca krotnos$¢ tadunkéw bedacych czescig udzwigu dzwignicy

Klasa obcigzenia mechanizmu L

10 50 100

L1-LEKKIE L | L2-SREDNIE

gggzgg rclligll/e\z/,gﬁzgg{g%ct;giz;gs}ez wykle lekkie Okazjonalnie cigzkie obcigzenie. Zwykle lekkie
' ’ obcigzenie. Srednie state obcigzenie.

Obcigzenie %

Obciagzenie %

Czas pracy %

Obciazenie %

Klasa robocza - $redni dzienny czas pracy [h]

<2 24 4-8 816 <16 >16

Zalecany GNP 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m
mechanizmu (M3) (M4) (M5) (M6) (M7) (M8)

L3-CIEZKIE

Powtarzajqgce sie petne obcigzenie. Zwykle
Srednie obcigzenie. Ciezkie state obcigzenie.

Obciazenie %

Czas pracy %

90 100

Klasa robocza - $redni dzienny czas pracy [h]

<1 12 24 48 816 <16

Zalecany GNP 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m
mechanizmu (M3) (M4) (M5) (M6) (M7) (M8)

« L4-BARDZO CIEZKIE

Zwykle prawie petne obcigzenie. Bardzo ciezkie
state obcigzenie.

Klasa robocza - sredni dzienny czas pracy [h]
<0,50,5-1 1-2 24 48 8-16

Zalecany GNP 1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m
mechanizmu (M3) (M4) (M5) (M6) (M7) (M8)

Klasa robocza - $redni dzienny czas pracy [h]
<0,25 0,25-0,5 0,5-1 12 2-4 4-8
Zalecany GNP 1Bm  1Am 2m 3m 4m 5m
mechanizmu (M3)  (M4) (M5) (M) (M7) (M8)

Czas pracy %

Czas pracy %

GNP mechanizmu 1Bm 1Am  2m 3m 4m 5m Sredni teoretyczny okres uzytkowania seryj-
traktowanego jako catos¢ (M1) (M2) (M3) (M4) (M5)  (M6) (MT7) (M8) nie produkowanych mechanizméw podno-
Typ obciazenia  wspotcz. Km Resurs D urzadzenia (szacunkowy czas pracy) [h] szenia powinien trwac 10 lat.
L1 <0,125 800 1600 3200 6300 12500 25000 50000 100000  Uwzgledniajac klase obcigzenia mozna me-
L2 0,125-0,25 400 800 1600 3200 6300 12500 25000 50000 g;‘? ?1'5303.0‘;”‘[52[%?‘3& Zgr:“ %‘frgyfip{%p"
L3 02505 200 400 800 1600 3200 6300 12500 25000 SRR \A?ypr aji?jr}’y N owi¥ej o p>r’z epra-
L4 0,5-1 100 200 400 800 1600 3200 6300 12500

cowanych godzin.

Nalezy zauwazy¢, ze kazda kolejna wyzsza
grupa klasyfikacyjna GNP oznacza dwukrot-
nie dtuzszy teoretyczny okres uzytkowania.
Podobnie kazda kolejna klasa obcigzenia L
oznacza dwukrotnie krotszy teoretyczny

Dopuszczalna liczba cykli oraz czasu pracy dla poszczegdlnych grup klasyfikacyjnych GNP

Praca przerywana Praca przerywana Praca z krotkimi przerwami

GNP urzadzenia

ilos¢ cykli/h ilo$¢ startow/h czas trwania min w ciggu godziny okres uzytkowania.
1Bm (M3) 25 250 15
1Am (M4) 30 180 15 . X . .
Znajac grupe klasyfikacyjng GNP urzadzenia

3 2m (M) 40 240 30 mozna na podstawie ponizszej tabeli okre-
2 3m (M6) 50 300 30 $li¢ dopuszczalna liczbe cykli roboczych
s 4m (M7) 60 360 60 oraz czasu trwania pracy z krotkimi przerwa-
3 5m (M8) 60 360 60 mi.
o
w
=
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Weciggniki tancuchowe
reczne
WozKki jezane




STALIMET

GKS Wciggnik tancuchowy A0 350¢ ;
dzwigniowy C €ousme 2006/42/EC EN 13157 =0

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa ~ spefnia wymogi normy SzybkaWYSYl’.KA

(a)
N udzwig M 1 O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
g v DOR 0,25-9 t klasa GNP znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
V) produkgji, rozmiarem i klasa tafcucha oraz masa

) Posiada niewielka mase wtasna oraz ocynkowany tan-
cuch nosny klasy 8 ze stali stopowej

i Obudowa wykonana ze stali o duzej wytrzymatosci

Rekojesc dzwigni obraca sie 0 360° umozliwiajac prace
w réznych pozycjach

i 0$ szpuli roboczej podparta dwupunktowo

Rekojes¢ wyposazona w gumowa naktadke odporna na
dziatanie oleju

@ Powiekszone ogniwo korncowe taricucha roboczego o
wytrzymatosci 2,5 razy wiekszej od nominalnego udzwi-
gu wciagnika

Hmin

DOR Wysokos¢ ilo§¢  Rozmiar Sita Huin A B C D L Masa GNP

Kod podnoszenia ciegien tancucha dzwigni

lkgl [m]* [mm] NI [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg] [1s0]
GKS 00.25-01.0 250 1,0 1 4x12 340 250 95 78 80 20 155 3,5 M1
GKS 00.5-01.5 500 1,5 1 5x15 340 260 105 78 80 21 305 4,0 M1
GKS 00.75-01.5 750 i85 1 6x18 140 320 148 55 135 37 290 6,3 M1
GKS 01.5-01.5 1500 1,5 1 8x24 220 400 176 102 162 45 420 11 M1
GKS 03.0-01.5 3000 1,5 1 10x30 320 480 195 109 211 50 420 18,7 M1
GKS 06.0-01.5 6000 i85 2 10x30 340 620 195 109 254 65 420 30 M1
GKS 09.0-01.5 9000 1,5 3 10x30 360 700 195 109 319 85 420 41,2 M1

* Standardowa wysokos$c podnoszenia, ktorg na zamdéwienie mozna zmienic¢

MEQU-2023 v.01
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MKS Wciggnik tancuchowy
dzwigniowy

cccc

S

DOR ) 0,75-9't M1

klasa GNP

]
9]
V]

Hmin

STALIMET

-10 +50°C =

Temperatura pracy

C €Deklaracja_ 2006/42/EC EN 1 31 57 .

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa ~ spefnia wymogi normy SzybkaWYSYl’.KA

O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tafcucha oraz masa

) Posiada niewielka mase wtasna oraz ocynkowany tan-
cuch nosny klasy 8 ze stali stopowej

i Obudowa wykonana ze stali o duzej wytrzymatosci

Rekojesc dzwigni obraca sie 0 360° umozliwiajac prace

w réznych pozycjach

i Wyposazony w zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe
Rekojes¢ wyposazona w gumowa naktadke odporna na

dziatanie oleju

@ Powiekszone ogniwo korncowe taricucha roboczego o

wytrzymatosci 2,5 razy wiekszej od nominalnego udzwi-
gu wciagnika

Hmin

DOR Wysokos¢ ilos¢  Rozmiar

Kod podnoszenia ciegien tancucha

Lkgl [m]* [mm]
MKS 00.75-1.5 750 15 1 6x18
MKS 01.5-1.5 1500 1,5 1 8x24
MKS 03.0-1.5 3000 i85 1 10x30
MKS 06.0-1.5 6000 1,5 2 10x30
MKS 09.0-1.5 9000 15 3 10x30

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktorq na zaméwienie mozna zmienic

i) im)] im)]
) m——
i

1] H

Hmin

MKS6,0T

diwigni Hmn A B C D L Masa GNP
[N] - [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [kg] [1soj
147 320 160 100 133 40 290 65 Ml
295 365 182 109 157 45 290 104 M1
335 490 207,5 122 210 55 420 226 Ml
370 580 206 122 253 68 420 336 Ml
420 830 2075 122 338 65 420 454 ML

MEQU-2023 v.01
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AKS Wciagnik aluminiowy
tancuchowy dzwigniowy

U
o Y :’
gu

V]

o
udzwig

DOR) 0,25-1,5¢

Kod

AKS 0.25
AKS 0.5
AKS 0.75
AKS 1.5

M1

klasa GNP

A

A\

?

DOR Wysokoéc'. przesuw przy qumiar
podnoszenia petnym obrocie tancucha
[kg] [m]* [mm] [mm]
250 1 43,6 4x12
500 1 27,7 5x15
750 1,5 29 5,6x15,7
1500 1,5 219 7,1x19,9

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktérq na zamdwienie mozna zmienic¢

Sita
dzwigni

[N (kg)]

LIMET

Temperatura pracy

Deklaracja

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywa ~ spetnia wymogi normy SzybkaWYSYl:KA

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tafcucha oraz masa

Posiada niewielka mase wtasng oraz ocynkowany tan-
cuch nosny klasy 8 ze stali stopowej

Obudowa wykonana z komponentéw aluminiowych o
duzej wytrzymatosci

Rekojes¢ dzwigni obraca sie 0 360° umozliwiajac prace
w roznych pozycjach

Wyposazony w zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe

Konstrukcja ze wzmocnionym hamulcem, podwojnymi
zapadkami, ptynnym sposobem pracy

W komplecie etui z brezentu

Hmin A B © D K L Masa GNP
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg] [1SO]
230 945 35 84 34 24 163 1,9 M1
265 100 39 99 34 24 163 2,7 M1
315 126 50 110 40 26 208 4.8 M1
340 142 63,5 133 45 31 208 7 M1

Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomigca
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SBE Wciaggnik z tancuchem
napedowym
M1l

(@)
udzwig
f5oa) 0,25-10¢
klasa GNP

( € Deklaracja
zgodnosci

(O

STALIM

-10 +50°C =

Temperatura pracy

2006/42/EC EN 13157

wykonano zgodnie z Dyrektywg  spefnia wymogi normy

SzybkaWYSYEKA

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tafcucha oraz masa

Posiada niewielka mase wtasng oraz ocynkowany tan-
cuch nosny klasy 8 ze stali stopowej

Konstrukcja prowadnicy tancucha zapobiega skrecaniu
lub zakleszczaniu zapewniajac ptynny przesuw

Opcjonalny pojemnik na taficuch

SBE 10,0T

Wysokos¢ Wysokos¢ llos¢  Rozmiar

Kod DOR p i szenia n owa ciegien tancucha
lkg] [m]* [m]** [mm]
SBE 00.25-3.0 250 3 2,5 1 4x12
SBE 00.5-3.0 500 3 2,5 1 6x18
SBE 01.0-3.0 1000 3 2,5 1 6x18
SBE 01.5-3.0 1500 3 2,5 1 8x24
SBE 02.0-3.0 2000 3 2,5 1 8x24
SBE 03.0-3.0 3000 3 2,5 2 8x24
SBE 05.0-3.0 5000 3 2,5 2 10x30
SBE 10.0-3.0 10000 3 2,5 4 10x30

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktorg na zaméwienie mozna zmieni¢

** Standardowa wysoko$¢ manewrowa, ktorg mozna przerobic na zamowienie
*** Sita podnoszenia - sita przytozona do taricucha manewrowego, ktéra jest potrzebna do poniesienia petnego obcigzenia
**** Przetozenie - Dtugosc taricucha manewrowego jaki nalezy przeciqggnqc, zeby podniesc tadunek o 1000 mm

Hmin

5t
il
lill

SBE 3,0-5,0T

Sita
podnoszenia
N
190
200
320
360
365
385
435
435

Masa

Przeto-

St Hmin A B D Masa kolejnego GNP
metra
[m]**** [mm] [mm] [mm] [mm] [kg] [kg] [1s0]
31,6 230 100 104 23 5 0,9 M1
33,3 270 138 137 21 9 1,6 M1
41,5 317 147 162 26 11 1,6 M1
55,6 399 170 183 32,5 15 2,2 M1
72,6 414 170 194 30 19 2,2 M1
1112 465 170 220 38 26 3,6 M1
163,4 618 190 288 44 43 5,2 M1
326,8 798 190 384 50 80 9,5 M1

MEQU-2023 v.01
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SBE INOX Wciagnik z tancuchem R

napedowym C €oez ,2008/43/EC EN 13157 & 02O
P,

o)

= (@)
udzwig
il DOR 0,5-1,5t MG%

4

c
@]cccc

Posiada niewielka mase wtasna

zapadkami, ptynnym sposobem pracy

Hmin

s & Y q q Masa
Wysokos¢ Wysokos¢ Ilos¢  Rozmiar Sita Przeto- . 5
Kod DOR podnoszenia manewrowa ciegien tancucha podnoszenia zZenie Humin A B D Masa ko: é:reago
lkg] [m]* [m]** [mm] [N]*** [m]™* [mm] [mm] [mm] [mm]  [kg] lkg]
SBE INOX 00.5-3.0 500 3 2,5 1 6x18 200 33,3 270 138 137 25 9 1,7
SBE INOX 00.9-3.0 900 3 2,5 1 6x18 320 41,5 317 147 162 25 12 1,7
SBEINOX 01.5-3.0 1500 3 2,5 1 8x24 360 55,6 399 170 183 40 15 2,3

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktérq na zaméwienie mozna zmieni¢

** Standardowa wysoko$¢ manewrowa, ktérq mozna przerobic¢ na zamowienie

*** Sita podnoszenia - sita przytozona do taricucha manewrowego, ktdra jest potrzebna do poniesienia petnego obcigzenia
**** Przetozenie - Dtugosc taricucha manewrowego jaki nalezy przeciggngc, zeby podnies¢ tadunek o 1000 mm

STALIMET

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkcji, rozmiarem i klasa tancucha oraz masa

Konstrukcja ze wzmocnionym hamulcem, podwojnymi

tancuch nosny i dolny hak wykonany ze stali nierdzew-
nej

GNP

[1S0]
M1
M1
M1

Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomiaca WWWSta ll met pl
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STALIM

ZBE Wciggnik tancuchowy ze s BAN
sprzegtem przecigzeniowym C €ous _2006/42/EC EN 13157 =0=

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa ~ spefnia wymogi normy SzybkaWYSYl’.KA

)

2 (@)
udzwig M 1 O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
O A i AT -

83 i DOR 1-5t znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem

klasa GNP produkgji, rozmiarem i klasa tafcucha oraz masa

cccccq

) Posiada niewielka mase wtasna oraz ocynkowany tan-
cuch nosny klasy 8 ze stali stopowej

Obudowa wykonana ze stali o duzej wytrzymatosci
Wyposazony w zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe

Powiekszona $rednica dysku ciernego zwieksza nieza-
wodnos$¢ hamulca

(|> Watek no$ny podnosnika podparty tréjpunktowo

Hmin
Hmin

/BE ]-,O - 2’OT /BE 3,0 - 5,0T

Kod DOR pm)ﬁ:skzoesncia mﬂﬂ&s\za cilé‘g:n I?:’::T(:;; pod nsc:tsazenia Humin A B D Masa GNP

lkg] [m]* [m]** [mm] [N [mm]  [mm] [mm] [mm]  [kg] [1SO]
ZBE 01.0-3.0 1000 3 2,5 1 6x18 320 317 148 162 26 9 M1
ZBE 02.0-3.0 2000 3 2,5 1 8x24 365 414 161 187 30 16 M1
ZBE 03.0-3.0 3000 3 2,5 2 8x24 385 465 161 210 38 22 M1
ZBE 05.0-3.0 5000 3 2,5 2 10x30 435 636 186 253 44 42 M1

* Standardowa wysokosc podnoszenia, ktorq na zamowienie mozna zmieni¢
** Standardowa wysoko$¢ manewrowa, ktérq mozna przerobic¢ na zamowienie
*** Sita podnoszenia - sita przytozona do taricucha manewrowego, ktdra jest potrzebna do poniesienia petnego obcigzenia

MEQU-2023 v.01
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WBE Wciagnik tancuchowy
zwozkiem

Kod

WBE 00.5-3.0
WBE 01.0-3.0
WBE 02.0-3.0
WBE 03.0-3.0
WBE 05.0-3.0

(@)
udzwig

DOR) 0,5-5t

DOR

lkgl

500
1000
2000
3000
5000

Wysokos¢  Wysokosc

podno-
szenia
[m]*
3

3
3
3
3

M1

klasa GNP

1los¢

manewro- _. 7
ciegien

wa
[m]**
2,5 1
2,5 1
3 1
3 2
3 2

e

Deklaracja
zgodnosci

wykonano zgodnie z Dyrektywg  spefnia wymogi normy

STALIMET

-10 +50°C

Temperatura pracy

2006/42/EC EN 13157

SzybkaWYSYEKA

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE , udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem

produkgji, rozmiarem i klasa tafcucha oraz masa

Posiada niewielka mase wtasng oraz ocynkowany tan-
cuch nosny klasy 8 ze stali stopowej

Rozmiar
tancucha
[mm]
6x18
6x18
8x24
8x24
10x30

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktorg na zaméwienie mozna zmienic
** Standardowa wysoko$¢ manewrowa, ktorg mozna przerobic na zamowienie
*** Sita podnoszenia - sita przytozona do taricucha manewrowego, ktéra jest potrzebna do poniesienia petnego obcigzenia

Sita
podno-
szenia
N

200
320
365
385
435

Hmin

[mm]
263
342
399
470
584

A B
[mm] [mm]
238 169
273 213
302 240
363 275
436 313

©

[mm]
336
334,5
372
381
394

D E F K M
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
35 86 3 28  50-180
355 1045 3 26 68-180
42,5 115 3 32  74-180
50 125 3 37  74-180
64 146 3 46 94-180

GNP
[1S0]

Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomiaca
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LBE Wciagnik tancuchowy o niskiej EN 1449212 EN 020432 EN ISO 12100
zabudowie C €ooae 2006/42/EC  2014/35/EU) -20 +40°C

zgodno$ci  wykonano zgodnie z Dyrektywg ~ SPetnia wymogi Dyrektywy VD Temperatura pracy

O{=)] 0 ) =
“HC M 1 Q Posiada tabliczke znamionowg ze: znakiem wytworcy,
O DOR | 1-5t jg-

Klasa GNP = znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
SzybkaWYSYEKA produkgji, rozmiarem i klasa taficucha oraz masa

O Dolne zblocze z hakiem moze by¢ podnoszone az do
dolnej ptaszczyzny belki jezdnej

Kota jezdne z tozyskami gtebokorowkowymi

Posiada system zabezpieczenia przeciw wykolejeniu z
gumowym zderzakiem

i Opcjonalny pojemnik na taficuch

Opcjonalny ogranicznik przecigzeniowy

Konstrukcja prowadnicy tancucha zapobiega skrecaniu
lub zakleszczaniu zapewniajac ptynny przesuw

A
o M
ﬂf:; - TYP: LBE 010 LBE 020 LBE 030 LBE 050
— g Udzwig [kg] 1000 2000 3000 5000
. Q Obciazenie testowe [kg/ 1250 2500 3750 6250
%:E f Wysokos¢ przejazdowa [m] 25 3 3 3
‘ = Min promien skretu /m/ 35 4 4,5 5
Dodatkowa masa
—_— przedtuzenia taricucha [kg/m] 3 36 4,2 19,6
o g Szerokosc belkijezdnejMmm]  75-100-150  100-125-150  125-150-175  125-150-175
= e hehe @500 26,0x2 B7,0x2 210,0x2
T o) o o Yo A [mm] 440 513 608 655
B [mm] 584 684 769 884
@ B1 [mm] 384 462 504 581
B2 /mm] 200 222 265 303
D Hmin [mm] 145 155 198 265
D [mm] 40 50 55 65
@1 [mm] 68 80 100 131
@2 [mm] 95 108 131 144
Masa [kg] 61 92 141 252

13 WWW Sta l| m et pl Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomiaca
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2 e

DWR Uchwyt klamrowy do belek ENISO 12100 <~

dwuteowych C €y ,2008/42/EC -10450°C /O

“dZW'g O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
DOR 1 10 t znakiem CE, u@iwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-

kiem produkcji

@ Prosta, mocna konstrukcja umozliwia tatwe mocowanie
oraz pewny chwyt

@ Stuzy jako punkt podwieszania wciagnikow na szerokim
asortymencie belek typu dwuteownik (np. INP, IPE, IPB)

\

\,\

Kod DOR o onimfily Amsx Bmax Bun € D E  Fmg  Fun H  Masa
[kgl [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm]  [mm] [kgl
DWR 01.0 1000 75-220 260 360 180 64 5 215 155 102 22 3,8
DWR 02.0 2000 75-220 260 360 180 74 6 215 155 102 22 4,6
DWR 03.0 3000 80-320 354 490 235 103 8 260 225 140 24 9
DWR 05.0 5000 80-320 354 490 235 110 10 260 225 140 28 11
DWR 10.0 10 000 90-320 365 505 320 120 12 260 225 170 40 16

MEQU-2023 v.01
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\LIM

POT Wézek jezdny do belek 5012100 <=
dwuteowych

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywa Temperatura pracy SzybkaWYSYl:KA

—~ oL
© o udzwig M 1 O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,

o DOR 0 5-5 t Liasaone znakiem CE, udZzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
) kiem produkgji

(O

Stuzy jako punkt podwieszania wciagnikow na szerokim
asortymencie belek typu dwuteownik (np. INP,IPE, IPB)

Wézek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe
przemieszczanie wzdtuz belki no$nej duzych tadunkéw

Utozyskowane kota jezdne zapewniajg doskonate wta-
$ciwosci toczne

O Kota jezdne przeznaczone do profili o nachyleniu po-
wierzchni jezdnej nie wiekszej niz 20%

Mechanizm regulacji rozstawu kot jezdnych zapewnia
centralne ustawienie wciggnika

A
B
%)
(O] T
o
{} !
D
Zalecana szerokos¢
Kod DOR profilu M A B C D G H S Masa

lkg] [mm] [mm]  [mm]  [mm]  [mm]  [mm] [mm]  [mm] [kg]
POT 00.5 500 50-220 285 198 158 25 30 74 32 5
POT 01.0 1000 50-220 300 238 183 30 36 95 36 8,8
POT-L 01.0 1000 160-305 388 238 183 30 36 95 36 10
POT 02.0 2000 66-220 300 277 208 35 48 106 38 14
POT-L 02.0 2000 160-305 400 277 208 35 48 106 38 15
POT 03.0 3000 T74-220 328 324 249 46 58 121 40 23
POT-L 03.0 3000 160-305 400 324 249 46 58 121 40 25
POT 05.0 5000 90-220 354 373 297 50 58 136 40 40
POT-L 05.0 5000 160-305 432 373 297 50 58 136 40 42

MEQU-2023 v.01
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POB Wdzek jezdny z tancuchem ENISQ 12100 =
Mmanewrowym C €oxmz ,2008/42/EC -10200°C  Siwsviia

'ﬁ"tr Q)
= udzwig O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
' |(DOR) 1-5t

klasa GNP znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

ps
y
Cecccceeey

(O

Stuzy jako punkt podwieszania wciagnikow na szerokim
asortymencie belek typu dwuteownik (np. INP,IPE, IPB)

A\

Wézek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe
przemieszczanie wzdtuz belki no$nej duzych tadunkéw
przy pomocy manualnego mechanizmu manewrowego

O Utozyskowane kota jezdne zapewniajg doskonate wta-
$ciwosci toczne

U

Kota jezdne przeznaczone do profili o nachyleniu po-
wierzchni jezdnej nie wiekszej niz 20%

Mechanizm regulacji rozstawu két jezdnych zapewnia
centralne ustawienie wciggnika

B
p
o
Wysokos¢ Zalecana
Kod DOR - hewrowa spzf;ft;hjo;c A B C D F G H S Masa

[kg] [m]* [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm]  [mm]  [mm] [mm]  [mm] [kg]

POB 01.0 1000 2,5 58-220 354 238 183 30 3 36 95 43 12,5
POB-L 01.0 1000 2,5 160-305 388 238 183 30 3 36 95 43 13
POB 02.0 2000 2,5 66-220 362 277 208 35 3 48 106 38 18
POB-L 02.0 2000 2,5 160-305 400 277 208 35 3 48 106 38 19
POB 03.0 3000 2,5 74-220 407 324 249 46 3 58 121 40 28
POB-L 03.0 3000 2,5 160-305 415 324 249 46 3 58 121 40 29
POB 05.0 5000 2,5 90-220 435 373 297 50 3 65 136 42 45
POB-L 05.0 5000 2,5 160-305 432 373 297 50 3 65 136 42 46

* 2z . . . . PR
Standardowa wysokos¢ manewrowania, ktorg mozna przerobi¢ na zaméwienie

Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomiaca WWWSta“metpl 16
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WOB Wozek jezdny z tancuchem

manewrowym

M1

klasa GNP

STALIMET

EN ISO 12100 =

spetnia wymogi normy

C €Deklara(;ja_ 2006/42/Ec '10 +50°C =

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywg ~ Temperatura pracy szybka WYSYEKA

O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkcji

D Stuzy jako punkt podwieszania wciggnikdw na szerokim
asortymencie belek typu dwuteownik (np. INP,IPE, IPB)

) Wozek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe
przemieszczanie wzdtuz belki no$nej duzych tadunkéw
przy pomocy manualnego mechanizmu manewrowego

) Utozyskowane kota jezdne zapewniajg doskonate wta-
$ciwosci toczne

) Kota jezdne przeznaczone do profili o nachyleniu po-
wierzchni jezdnej nie wiekszej niz 20%

Mechanizm regulacji rozstawu két jezdnych zapewnia
centralne ustawienie wciggnika wzgledem belki

TYP: WOB 10.0
Udzwig (kg 10000
Wysoko$é manewrowa [m]* 2,5
Zalecana szerokos¢ profilu M /mm]  135-203

A [mm] 487
B [mm] 455
C [mm] 490
D [mm] 82
H /mm] 275
S [mm] 54

Masa [kg] 93

Standardowa wysokos¢ manewrowania, ktérg mozna przerobic na zamdwienie

17 www.stalimet.pl
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CKS Wciagnik tancuchowy A0 350¢ ;

dzwigniowy C Comme LZ008M3/ES ENIST Shinevena

(a)
?2’& %Q udzwig M 1 O Przeznaczony do pracy w warunkach morskich ($rodo-
g DOR) 1,5t

klasa GNP wiska o wysokiej wilgotnosci i zasoleniu). Produkt pod-
S dany specjalnej obrébce antykorozyjnej. Ostony i po-

wierzchnie zewnetrzne lakierowane Srodkiem osiagaja-
cym stopien ochrony C5-M wg. klasyfikacji ISO 12944.
Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzew-
nej. Elementy no$ne pokryte powtokg Dacromet. Ze-
spot przektadniowy oksydowany.

O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tanicucha oraz masa

© kancuch nosny klasy 8 ze stali stopowe] z pokryciem an-
tykorozyjnym DACROMET

Konstrukcja prowadnicy tancucha zapobiega skrecaniu
lub zakleszczaniu zapewniajac ptynny przesuw

()
Mozliwe opcje wyposazenia:
e Specjalny antykorozyjny pojemnik Tvp: CKS
na tafncuch * 01.5-1.5
e Lancuch ze stalinierdzewnej Udzwiglkg] 1500

Wysokosc podnoszenia*/m] 1,5
Obcigzenie testowe [k\] 18,8
llos¢ ciegien taricucha 1
Srednica tanicucha/mm] @7x21
Sita podnoszenia** [N] 373
Grupa Natezenia Pracy WciagnikaISO/FEM  M5/2m
Masa [kg] 10,9
Hmin/mm] 400

e Ogranicznik przeciazeniowy

A[mm] 178
B/mm] 104
C/mm] 145
D/mm] 420
E [mm] 31
@ [mm] 42,5

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktérq na zaméwienie mozna zmienic¢
** Sita podnoszenia - sita przytozona do taricucha manewrowego, ktdra jest potrzebna do podniesienia obcigzenia znamionowego

MEQU-2023 v.01
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fpeccce

8

@]CCCCC

Mozliwe opcje wyposazenia:
e Specjalny antykorozyjny pojemnik

na tancuch
e tancuch ze stali nierdzewnej
e Ogranicznik przeciagzeniowy

STALIMET

CBS Wciagnik z tancuchem C5-M:S232208 19250
n a ped OWym C GEgétl:lar:ggjcai wylgnggggéglz%y/re%vwca Ee’”a V:lyn%g‘\'nosm?y SzybkaWY_SYl'_K_A
0520 M
&Q udzwig 1 O Przeznaczon ich ($
- y do pracy w warunkach morskich (Srodo-
@ DOR 0,5'2 t  «asacne wiska o wysokiej wilgotnosci i zasoleniu). Produkt pod-

dany specjalnej obrébce antykorozyjnej. Ostony i po-
wierzchnie zewnetrzne lakierowane Srodkiem osiagaja-
cym stopien ochrony C5-M wg. klasyfikacji ISO 12944.
Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzew-
nej. Elementy no$ne pokryte powtokg Dacromet. Ze-
spot przektadniowy oksydowany.

O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tanicucha oraz masa

© kancuch nosny klasy 8 ze stali stopowe] z pokryciem an-
tykorozyjnym DACROMET

Konstrukcja prowadnicy tancucha zapobiega skrecaniu
lub zakleszczaniu zapewniajac ptynny przesuw

Hmin

. CBS CBS CBS
WP o530  CBSOLO30 4530 02.0-3.0
Udzwig [kg] 500 1000 1500 2000
Wysokos$¢ podnoszenia* [m] 3 3 3 3
Obciazenie testowe [kN] 6,3 12,5 18,8 25
llos¢ ciegien taricucha 1 1 1 1
Srednica taficucha [mm] @5x15 06x18 27x21 @8x24
Sita podnoszenia* [N] 240 250 265 335
Grupa Natezenia Pracy Wciagnika ISO / FEM M5/2m M5/2m M5/2m M5/2m
Masa [kg] 9,3 12,2 16,5 19,5
Hmin [mm] 345 376 442 470
A[mm] 148 172 196 210
B [mm] 132 151 173 175
C[mm] 23 26 29,5 34
D [mm] 35 40 45 50

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktérq na zaméwienie mozna zmienic¢
** Sita podnoszenia - sita przytozona do taricucha manewrowego, ktdra jest potrzebna do podniesienia obcigzenia znamionowego
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COP Wozek pchany

DOR)| 1-2t

—

= 1

C5_M w.1S0 12944 -10 +50°C

ochrona antykorozyjna Temperatura pracy

c EDekIaracja_ 2006/42/EC EN 131 57

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywg  spefnia wymogi normy

spot przektadniowy oksydowany.

O)

kiem produkcji

$ciwosci toczne

wierzchni jezdnej nie wiekszej niz 20%

SzybkaWYSYEKA

O Przeznaczony do pracy w warunkach morskich ($rodo-
wiska o wysokiej wilgotnosci i zasoleniu). Produkt pod-
dany specjalnej obrébce antykorozyjnej. Ostony i po-
wierzchnie zewnetrzne lakierowane Srodkiem osiagaja-
cym stopien ochrony C5-M wg. klasyfikacji ISO 12944.
Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzew-
nej. Elementy no$ne pokryte powtokg Dacromet. Ze-

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-

© Stuzy jako punkt podwieszania wciggnikow na szerokim
asortymencie belek typu dwuteownik (np. INP,IPE, IPB)

O Wézek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe
przemieszczanie wzdtuz belki noénej duzych tadunkéw

O Utozyskowane kota jezdne zapewniaja doskonate wta-

O Kota jezdne przeznaczone do profili o nachyleniu po-

Mechanizm regulacji rozstawu két jezdnych zapewnia
centralne ustawienie wciggnika wzgledem belki

TYP: COP1.0

Udzwig [kg] 1000
Obciagzenie testowe [kN] 14,71

Min promieri skretu /m] 1
A[mm] 311
B [mm] 246
C[mm] 222
H/mm] 125
S [mm] 38
D [mm] 30
G [mm] 40

F[mm] 1,5-3
Szerokos¢ belki M [mm] 64-203
Masa [kg] 10,5

COP2.0

2000
29,42
1,1
327
276
262
150
38
38
52
1,5-3
88-203
17,5

www.stalimet.pl
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COB Wozek z tancuchem
napedowym

C

DOR)| 1-2t

STALIMET

C5_M w.1ISO 12944 -10 +50°C =

ochrona antykorozyjna Temperatura pracy

c EDekIaracja_ 2006/42/EC EN 131 57 .

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa ~ spefnia wymogi normy SzybkaWYSYl'.KA

O Przeznaczony do pracy w warunkach morskich ($rodo-
wiska o wysokiej wilgotnosci i zasoleniu). Produkt pod-
dany specjalnej obrébce antykorozyjnej. Ostony i po-
wierzchnie zewnetrzne lakierowane Srodkiem osiagaja-
cym stopien ochrony C5-M wg. klasyfikacji ISO 12944.
Sruby, nakretki, podktadki wykonane ze stali nierdzew-
nej. Elementy no$ne pokryte powtokg Dacromet. Ze-
spot przektadniowy oksydowany.

O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkcji

© Stuzy jako punkt podwieszania wciggnikow na szerokim
asortymencie belek typu dwuteownik (np. INP,IPE, IPB)

O Wézek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe
przemieszczanie wzdtuz belki noénej duzych tadunkéw
przy pomocy manualnego mechanizmu manewrowego

O Utozyskowane kota jezdne zapewniajg doskonate wta-
Sciwosci toczne

O Kota jezdne przeznaczone do profili o nachyleniu po-
wierzchni jezdnej nie wiekszej niz 20%

Mechanizm regulacji rozstawu két jezdnych zapewnia
centralne ustawienie wciggnika wzgledem belki

TYP: COB1.0 COB2.0

Udzwig [kg] 1000 2000
Wysokosc przejazdowa [m] 2,5 2,5
Obcigzenie testowe [kN] 14,71 29,42
Sita przesuwu*  [N] 50 90
Min promieri skretu  [m] 1 1,1
A[mm] 338 349
B [mm] 246 276
C[mm] 222 262
H [mm] 125 150
S [mm] 38 38
D [mm] 30 38
G [mm] 40 52
F [mm] 1,5-3 1,5-3
Szerokos¢ belki M [mm] 64-203 88-203
Masa [kg] 14,5 21,5

* Sita przesuwu - sita przytozona do taricucha manewrowego,
ktdra jest potrzebna do przemieszczania obcigzenia znamionowego

MEQU-2023 v.01
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STALIMET

Weciggniki tancuchowe

elektryczne



- STALIMET

ESW Wciggnik tancuchowy N14492/2 EN 60204/32 EN ISO 12100
elektryczny

zgodno$ci  wykonano zgodnie z Dyrektywa ~ spetnia wymogi Dyrektywy LVD ~ Temperatura pracy

H” DOR} 0,125-5¢ M5 M4

klasa GNP klasa GNP SzybkaWYSYEKA

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tacucha oraz masa

Dwie predkosci przy podnoszeniu i opuszczaniu

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe gora/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego

Weciagnik—stopien ochrony obudowy IP55

Kaseta sterujgca—stopien ochrony obudowy IP65

————
-
—
—
TYP: 4 ESW ESW ESW ESW ESW ESW ESW ESW ESW
: 00.125-3.0 00.16-3.0 00.25-3.0  00.5-3.0  01.0-3.0 01.6-3.0 02.0-3.0 03.0-3.0 05.0-3.0
Udzwig [kg] 125 160 250 500 1000 1600 2000 3000 5000
Wysokos¢ podnoszenia [m] * 3 3 3 3 3 3 3 3 3
$rednica taricucha [mm]  @4x12 B4x12 B4x12 @5x15 @7,1x21  @7,1x21 ©@7,1x21 @112x34 ©11,2x34
Ilos¢ ciggien taficucha 1 1 1 1 1 2 2 1 2
Grapa ;'ga:ﬁ(z:l“;g '/";"‘E‘h)l’ M5/2m M5/2m  M5/2m M5/2m  M52m  M52m  M52m  M4/IAm  M5/2m
Predkos¢ podnoszenia [m/min] 8/2 8/2 8/2 8/2 8/2 4/1 4/1 6/1,5 3/0,75
Napiecie [V] 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Moc silnika wciagnika [kWW/] 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,72/0,18 1,6/0,4 1,6/0,4 1,6/0,4 3,6/0,9 3,6/0,9
Masa [kg] 22 22 22 33 53 58 58 100 121
Hmin /mm] 420 420 420 465 575 690 690 703 905
A[mm] 114 114 114 118 128 150 150 183 198
B /mm] 123 123 123 162 187 165 165 207 192
C[/mm] 211 211 211 231 264 264 264 300 300
D /mm] 228 228 228 204 245 245 245 322 322
I [mm] 293 293 293 343 405 405 405 508 508
J[mm] 444 444 444 530 574 596 596 800 845
K/mm] 23 23 23 27 31 38 38 38 52

* Standardowa wysokos$c podnoszenia, ktérqg na zamdéwienie mozna zmienic¢

MEQU-2023 v.01
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ESW EWP Wciggnik tancuchowy
z wozkiem pchanym

)
Q [¢)

DOR| 0,125-2 ¢ M5

TYP:

Udzwig [kg]

Wysokos$¢ podnoszenia [m] *
Zalecana szerokos¢ profilu [mm]**
Srednica tancucha /mm]

1los¢ ciegien taricucha

Grupa Natezenia Pracy Wciagnika
1SO / FEM

Predkos$¢ podnoszenia [m/min]
Napiecie [V]

Moc silnika wciagnika [kIV]
Masa [kg]

Hmin [mm]

A[mm]

B [mm]

C[mm]

D [mm]

I [mm]

J[mm]

K [mm]

L /mm]

M [mm]

klasa GNP

ESW-EWP
00.125-3.0

125
3
68-180
@4x12
1

M5/2m
8/2
400

0,4/0,1

36

420
114
123
211
228
293
444
23
278
139

SzybkaWYSYEKA

/

@

STALIM

spetnia wymogi normy spetnia wymogi normy spetnia wymogi normy

Deklaracja

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywa  spefnia wymogi Dyrektywy LVD ~ Temperatura pracy

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tacucha oraz masa

Dwie predkosci przy podnoszeniu i opuszczaniu

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe géra/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego

Wézek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe
przemieszczanie wzdtuz belki no$nej duzych tadunkéw

Utozyskowane kota jezdne zapewniajg doskonate wta-
Sciwosci toczne

Kota jezdne przeznaczone do profili o nachyleniu po-
wierzchni jezdnej nie wiekszej niz 20%

Mechanizm regulacji rozstawu kot jezdnych zapewnia
centralne ustawienie wciggnika pod belka no$na, bez
petzania na boki w trakcie ruchu wézka

Weciagnik—stopien ochrony obudowy IP55

Kaseta sterujgca—stopien ochrony obudowy IP65

C
|
ESW-EWP  ESW-EWP ESW-EWP ESW-EWP ESW-EWP  ESW-EWP
00.16-3.0  00.25-3.0 00.5-3.0 01.0-3.0 01.6-3.0 02.0-3.0
160 250 500 1000 1600 2000
3 3 3 3 3 3
68-180 68-180 68-180 68-180 72-180 72-180
@4x12 @4x12 @5x15 @7,1x21 @7,1x21 @7,1x21
1 1 1 1 2 2
M5/2m M5/2m M5/2m M5/2m M5/2m M5/2m
8/2 8/2 8/2 8/2 4/1 4/1
400 400 400 400 400 400
0,4/0,1 0,4/0,1 0,72/0,18 1,6/0,4 1,6/0,4 1,6/0,4
36 36 47 67 78 78
420 420 463 559 652 652
114 114 118 128 150 150
123 123 162 187 165 165
211 211 230 264 264 264
228 228 204 245 245 245
293 293 343 405 405 405
444 444 528 558 558 558
23 23 27 31 38 38
278 278 278 283 295 295
139 139 139 141 147 147

* Standardowa wysoko$¢ podnoszenia, ktérg na zaméwienie mozna zmienic
** Mozliwa zmiana szerokosci potki nosnej—na zamdwienie
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wozkiem elektrycznym

w o M5

DOR| 0,125-5t s cr Wj@m

cccq|
cccc

ESW EWE Wciggnik tancuchowy z

spetnia wymogi normy

Deklaracja

zgodnosci

spetnia wymogi normy

spetnia wymogi normy

Dwie predkosci przy podnoszeniu i opuszczaniu

Kaseta sterujgca—stopien ochrony obudowy IP65

$ Weciagnik—stopien ochrony obudowy IP55

: M4 ¢
klasa GNP
g0
D — C
TYP: ESW-EWE ESW-EWE ESW-EWE ESW-EWE ESW-EWE ESW-EWE
' 00.125-3.0 00.16-3.0 00.25-3.0 00.5-3.0 01.0-3.0 01.6-3.0
Udzwig [kg] 125 160 250 500 1000 1600
Wysoko$¢ podnoszenia [m] * 3 3 3 3 3 3
Zalecana szerokos¢ profilu [mm]**  74-140 T74-140 T74-140 74-140 74-140 74-140
Srednica tancucha[mm]  @4x12 D4x12 @4x12 @5x15 @7,1x21 @7,1x21
Ilos¢ ciegien tancucha 1 1 1 1 1 2

GrupaNatezenia Pracy Wicagn e M52m  MS/2m  M52m  MS2m  M52m  M5/2m

Predkos$¢ podnoszenia [m/min] 8/2 8/2 8/2 8/2 8/2 4/1
Predkos¢ jazdy [m/min] 20 /6,7 20/6,7 20/6,7  20/6,7 20/6,7  20/6,7

Napiecie [V] 400 400 400 400 400 400
Moc silnika wciagnika (kW]  0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,72/0,18 1,6/0,4 1,6/0,4
Moc silnika wézka (kiv]  0,2/0,07 0,2/0,07 0,2/0,07 0,2/0,07 0,2/0,07 0,4/0,13

Masa [kg] 47 47 47 58 77 83

Hmin [mm] 438 438 438 480 578 670

A [mm] 114 114 114 118 128 150

B [mm] 123 123 123 162 187 165

C [mm] 211 211 211 230 264 264

D [mm] 228 228 228 204 245 245

1 [mm] 293 293 293 343 405 405

J[mm] 462 462 462 545 577 577

K [mm] 23 23 23 27 31 38

M [mm] 131 131 131 131 131 132

N [mm] 336 336 336 336 336 338

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktorg na zamdéwienie mozna zmienic
* * Mozliwa zmiana szerokosci pétki nosnej—na zamdwienie

wykonano zgodnie z Dyrektywa  spefnia wymogi Dyrektywy LVD ~ Temperatura pracy

O Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tacucha oraz masa

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe géra/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego
O Wézek umozliwia doktadne pozycjonowanie lub tatwe

przemieszczanie wzdtuz belki no$nej duzych tadunkéw
przy pomocy elektrycznego mechanizmu manewrowe-

ESW-EWE
02.0-3.0

2000
3
74-140
@7,1x21
2

M5/2m

4/1
20/6,7
400
1,6/0,4
0,4/0,13
83
670
150
165
264
245
405
577
38
132
338

=
e
I
4 o
@
g
=]
ESW-EWE  ESW-EWE
03.0-3.0 05.0-3.0
3000 5000
3 3
100-152 100-152
@11,2x34 @11,2x34
1 2
M4/1Am M5/2m
6/1,5 3/0,75
20/6,7 20/6,7
400 400
3,6/0,9 3,6/0,9
0,4/0,13 0,4/0,13
150 176
710 870
183 168
207 223
300 300
322 322
508 508
800 823
38 52
139 141
316 318
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ST

\LIM

ESW INOX Wciagnik tancuchowy N14492/2 EN 60204/32 EN ISO 12100
elektryczny

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywa  spefnia wymogi Dyrektywy LVD ~ Temperatura pracy

2 o _
Bd(z)wﬁ 0 125 1 t M 3 - Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwoércy,
o - - znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
w ) klasa GNP SybkaWYSYEKA produkgji, rozmiarem i klasa taricucha oraz masa

N

U
vl
v}
vl

cccq|

Dwie predkosci przy podnoszeniu i opuszczaniu

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe géra/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego

tancuch i dolny hak wykonany ze stali nierdzewnej
Weciagnik—stopien ochrony obudowy IP55

Kaseta sterujgca—stopien ochrony obudowy IP65

~—— \;

ESWINOX ESWINOX ESWINOX ESWINOX ESW INOX

TYP: 00.125-3.0 00.16-3.0 00.25-3.0 00.5-3.0  01.0-3.0
udzwig [kg] 125 160 250 500 1000
Wysokos¢ podnoszenia [m] * 3 3 3 3 3
Srednica taficucha [mm]  @4x12 @4x12 @4x12 @5x15 27,1x21
Ilos¢ ciegien tancucha 1 1 1 1 1
Grupa Natezenia Pracy Wciagnika ISO / FEM  1Bm/M3 1Bm/M3 1Bm/M3 1Bm/M3 1Bm/M3
Predkos¢ podnoszenia [m/min] 8/2 8/2 8/2 8/2 8/2
Napiecie [V] 400 400 400 400 400
Moc silnika wciagnika [klW]  0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,72/0,18 1,6/0,4
Masa [kg] 22 22 22 33 53
Humin [mm] 420 420 420 465 575
A[mm] 114 114 114 118 128
B [mm] 123 123 123 162 187
C[mm] 211 211 211 231 264
D /[mm] 228 228 228 204 245
I [mm] 293 293 293 343 405
J[mm] 444 444 444 530 574
K [mm] 23 23 23 27 31

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktorqg na zamdwienie mozna zmienic¢
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ED Wciggnik tancuchowy

ﬁ 60-480 ke

M4

DOR

[kgl
60
60
100
100
160
160
180
180
240
240
480
480

intensywnosc GNP

NN R

STALIMET I

EN 14492/2 EN 60204/32 EN ISO 12100

spefnia wymogi normy spefnia wymogi normy spetnia wymogi normy

c EDek|aracja 2006/42/EC EN 61000-6 -20 +40°C

zgodnosci  Wykonano zgodnie z Dyrektywg spefnia wymogi normy Temperatura pracy

Udzwig do 480 kg TerminWYSYEKI
Zasilanie jednofazowe 230V / 50Hz

Zawieszenie na haku

Wysokowydajny hamulec mechaniczny ze sprzegtem
ciernym

Wytacznik krancowy zakresu podnoszenia
Pojedyncza lub podwéjna predko$¢ podnoszenia
Stopien ochrony: wciagnik IP54, kaseta sterujaca IP65

Aluminiowa obudowa przektadni

tancuch nosny niklowany gatunek T, seria DAT (G80)
zgodnie z norma EN 818-7

Predkosé Waga min. wysokos¢

pracy robocza
[%WLL/(zat./h)] [FEM] [m/min] [kg] [mm]
30/180 1Am 20,1 11,5 315
30/180 1Am 20,1/4,0 12 315
30/180 1Am 12,5 11,5 315
30/180 1Am 12,5/3,0 12 315
30/180 1Am 19,2 15,5 330
30/180 1Am 19,2/4,0 16 330
20/120 1Am 1,7 11,5 315
20/120 1Am 7,7/3,0 12 315
30/180 1Am 12,9 15,5 330
30/180 1Am 12,9/3,0 16 330
30/180 1Am 6,4 21 520
30/180 1Am 6,4/2,0 21 520

Standardowa wysokosc¢ podnoszenia 3m
S - pojedyncza predkos¢, ST - podwdjna predkosc
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EDC Wciggnik tancuchowy

klasa GNP

DOR| 60-240 kg M4

Typ DOR
[kg]
EDC06SD 60
EDC10SD 100
EDC16SD 160
EDC18SD 180
EDC24SD 240

ilosc¢

intensywnos¢

speinia wymogi normy

spetfnia wymogi normy

spetnia wymogi normy

EN 61000-6

Deklaracja spetnia wymogi normy

zgodnosci  Wykonano zgodnie z Dyrektywg Temperatura pracy

B0,

TerminWYSYEKI

Udzwig do 240 kg
Zasilanie jednofazowe 230V / 50Hz
Zawieszenie na haku

Wysokowydajny hamulec mechaniczny ze sprzegtem
ciernym

Wytacznik krancowy zakresu podnoszenia
Pojedyncza lub podwdjna predko$¢ podnoszenia
Stopien ochrony: wciagnik IP54, kaseta sterujaca IP65
Aluminiowa obudowa przektadni

tancuch nosny niklowany gatunek T, seria DAT (G80)
zgodnie z norma EN 818-7

s

Sterowanie pracg wciggnika odbywa sie przy pomocy
cylindrycznego uchwytu z rekojescia chwytng powyzej
haka tadunkowego.

W obudowie uchwytu znajduje sie wytacznik gtéwny,
wytacznik alarmowy, dwa potencjometry okreslajace
gorna i dolna granice predkosci podnoszenia, prze-
tacznik zakresu predkosci oraz diody sygnalizujace
stan urzadzenia.

Tryb podnoszenia lub opuszczania aktywowany jest
przez przesuniecie rekojesci do goéry lub do dotu.

Hak tadunkowy jest wymienny.

min. wysokos¢

ciegien pracy il Predkos¢ LT robocza
[%WLL/(zat./h)] [FEM] [m/min] [kg] [mm]
1 30/180 1Am 20,1/4,0 14,5 945
1 30/180 1Am 12,5/3,0 14,5 945
1 30/180 1Am 19,2/4,0 11,5 960
1 30/180 1Am 12,5/3,0 14,5 945
1 30/180 1Am 12,9/3,0 18,5 960

Standardowa wysokos¢ podnoszenia 3m

29

www.stalimet.pl

Stalimet ul. Dtuga 61, 32-091 Mastomiagca

MEQU-2023 v.01


http://www.stalimet.pl

MEQU-2023 v.01

EVW Wciggnik tancuchowy

udZW|g

DOR

0,25-0,5t M4

klasa GNP

-STAMMH

SzybkaWYSYl:KA

spetnia wymogi normy spetnia wymogi normy spetnia wymogi normy

Deklaracja '5+40°C

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywg  spefnia wymogi Dyrektywy LVD  temperatura pracy

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tacucha oraz masa

Silnik BLDC, z ochrong przed przegrzaniem
Kaseta sterujgca—stopien ochrony obudowy IP65

Posiada podwéjna predkos¢, z ptynna regulacja niskiej
predkosci dzieki zastosowaniu pokretta na kasecie ste-
rujacej

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe gora/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego

Weciagnik—stopien ochrony obudowy P54

TYP: EVW 00.25-3.0 EVW 00.5-3.0

Udzw|g [kg] 250 500
Wysokos$¢ podnoszenia [m] * 3 3
Srednica taficucha [mm] 4x12 4x12
Ilos¢ ciegien tancucha 1 2
Grupa Natezenia Pracy W::;a())g/r;kkh: M4 /1Am M4/ 1Am
Predkos¢ podnoszenia [m/min] 0~3,2/12,5 0~1,6/6,3
Napiecie [V] 230 230
Moc silnika wciagnika [kIW] 0,6 0,67
Masa [kg] 16,5 19,4
A[mm] 108 84
B [mm] 152 176
C[mm] 182 182
D [mm] 182 182
F [mm] 364 364
G [mm] 89 89
Hmin [mm] 400 494
1 [mm] 260 260
J[mm] 423 423
K, L [mm] 25 25

* Standardowa wysokos¢ podnoszenia, ktorqg na zamdwienie mozna zmienic¢
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ELL Wciagnik tancuchowy o niskiej

zabudowie

W 5ox) 0,5-5¢ M4

klasa GNP SzybkaWYSYEKA

cccq|
cccc

@Gc

udzwig [kg]

Wysoko$¢ podnoszenia [m] *
Zalecana szerokos¢ profilu [mm]**
Srednica tanicucha [mm]

Ilos¢ ciegien taricucha

Grupa Natezenia Pracy Wciagnika
ISO/FEM

Predkos¢ podnoszenia [m/min]
Predkos¢ jazdy [m/min]
Napiecie [V]

Moc silnika wciagnika (kW]
Moc silnika woézka [kIV]

Masa [kg]

Hmin [mm]

A[mm]

C[mm]

D /mm]

G [mm]

L /mm]

M [mm]

N [mm]

K/[mm]

STALIMET

EN 14492/2 EN 60204/32 EN ISO 12100

spetnia wymogi normy spetnia wymogi normy spetnia wymogi normy

c €Deklaraqja_ 2006/42/EC 2014/35/EU -20 +40°C

zgodnosci wykonano zgodnie z Dyrektywg  spetnia wymogi Dyrektywy LVD ~ Temperatura pracy

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkgji, rozmiarem i klasa tacucha oraz masa

Dwie predkosci przy podnoszeniu i opuszczaniu

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe géra/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego

Wciaggnik—stopien ochrony obudowy IP54

Kaseta sterujgca—stopien ochrony obudowy IP65

iy y— |
} &7 o
A

Hmin

006000 []

K-

TYP: ELL 00.5-3.0 ELL 01.0-3.0 ELL 02.0-3.0 ELL 03.0-3.0 ELL 05.0-3.0

500 1000 2000 3000 5000
3 3 3 3 3
75-125 75-178 82-178 100-178 112-178
6,3x19 8x24 8x24 11,2x34 11,2x34
1 1 2 1 2
M4/1Am M4/1Am M4/1Am M4/1Am M4/1Am
7,6/2,5 5/1,7 2,5/0,85 6/2 3/1
20/6,7 20/6,7 20/6,7 20/6,7 18/6
400 400 400 400 400
0,9/0,3 1,1/0,37 1,1/0,37 3,0/1,0 3,0/1,0
0,2/0,067 0,2/0,067 0,2/0,067 0,4/0,13 0,4/0,13
134 140 151 249 271
290 320 510 466 645
370 370 540 519 574
334 354 354 471 471
273 273 273 336 336
360 355 360 530 530
620 620 630 960 960
305 305 305 178 210
130 130 130 145 145
31 38 45 45 61

* Standardowa wysoko$¢ podnoszenia, ktérg na zaméwienie mozna zmienic¢
* * Mozliwa zmiana szerokosci potki nosnej—na zamdwienie

www.stalimet.pl
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VX Wciagnik tancuchowy
elektryczny

o

DOR | 0,063-2,5t

Mozliwe opcje wyposazenia
technicznego:

e Sygnaty Swietlne i dZzwiekowe
Sterowanie radiowe
Ostona przeciwdeszczowa

Hak z automatycznym zabezpieczeniem
Kaseta sterujaca z 4 lub 6 przyciskami
Licznik czasu pracy

Inne napiecia zasilania elektrycznego
Ptynna regulacja predkosci podnoszenia
Reczne zwalnianie hamulca
Wtacznik zabezpieczany kluczykiem
Inne napiecia zasilania elektrycznego
Ptynna regulacja predkosci podnoszenia

30,

TerminWYSYLKI

klasa GNP

M5

klasa GNP

M6

klasa GNP

TYP
VX2 00608 B3-03.0
VX2 00612 B3-03.0
VX2 00616 B3-03.0
VX2 01208 B3-03.0
VX2 01212 B3-03.0
VX2 01216 B2-03.0
VX2 01608 B3-03.0
VX2 01612 B3-03.0
VX5 01616 B2-03.0
VX2 02508 B2-03.0
VX5 02512 B1-03.0
VX5 02504 B3-03.0
VX5 02508 B3-03.0
VX5 02516 B2-03.0
VX5 03208 B2-03.0
VX2 05004 B2-03.0
VX5 05004 B2-03.0
VX5 05008 B2-03.0
VX10 05004 B2-03.0*
VX10 05008 B3-03.0*
VX10 05016 B2-03.0*
VX5 06304 B2-03.0
VX10 06316 B1-03.0*
VX5 10004 B2-03.0
VX10 10004 B2-03.0*
VX10 10008 B2-03.0*
VX10 12004 B1-03.0*
VX10 12008 B1-03.0*
VX10 12004 B2-03.0*
VX10 16004 B2-03.0*
VX10 20004 B2-03.0*
VX10 25004 B1-03.0*

* Weiqgnik z przeciwwagg

spefnia wymogi normy spefnia wymogi normy spetnia wymogi normy

Deklaracja EN 61 000-6
spetnia wymogi normy

zgodnosci  Wykonano zgodnie z Dyrektywg Temperatura pracy

@ Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,

znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkcji, rozmiarem i klasa tancucha oraz masa

Stopien ochrony silnika podnosnika IP55 (opcja IP66)
tancuch nosny galwanizowany

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe gbra/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego
Standardowa dtugos$¢ przewodu panelu sterujgcego
2,5m

Standardowa wysoko$¢ podnoszenia—3m z mozliwo-
$cia zmiany (na zamoéwienie)

2
> ]
§ .S -§ < ot
& 8 & £ &
g 8 g S s =
w = "‘3’ &g 8 £ E
2 8§ 3 9 5 £ @ =
s 2 g 8 ¢ E 8 &
5 O o = w A B C =x = =
lkg] [mymin] fmm]  [om] [om] om] fmm] KV kg
63 M6 8/2 1 41x121 387 297 141 398 0,36 22,5
M6 12/3 1 41x121 387 297 141 446 036 22,5
M6 16/4 1 41x121 387 297 141 446 0,36 225
125 M6 8/2 1 41x21 387 297 141 398 0,36 22,5
M6 12/3 1 41x121 387 297 141 446 0,36 22,5
M5 16/4 1 41x121 387 297 141 446 036 22,5
160 M6 8/2 1 4lx121 387 297 141 398 036 22,5
M6 12/3 1 41x121 387 297 141 476 0,36 22,5
M5 16/4 1 51x151 410 345 157 428 0,36 30
250 M5 8/2 1 4Ix121 387 297 141 428 0,73 22,5
M4 12/3 1 51x151 410 345 157 476 0,36 30
M6 4/1 1 51x151 410 345 157 447 0,73 30
M6 8/2 1 51x151 410 345 157 428 0,73 30
M5 16/4 1 51x151 410 345 157 428 0,73 30
320 M5 82 1 51x151 410 345 157 428 0,36 30
500 M5 4/1 2 41x121 387 297 141 428 0,73 22,5
M5 4/1 1 51x151 410 345 157 428 0,73 30
M5 8/2 1 51x151 483 345 157 428 0,73 30
M5 4/1 1 7211 483 417 196 428 0,73 53
M6 8/2 1 72Ql1 483 417 196 500 1,8 53
M5 16/4 1 72211 483 417 196 548 1,8 53
630 M5 4/1 2 51x151 410 345 157 480 0,73 30
M4 16/4 1 72211 483 417 196 548 1,8 53
1000 M5 4/1 2 51xI51 410 345 157 480 0,73 30
M5  4/1 1 7211 483 417 196 500 1,8 53
M5 8/2 1 72QL1 483 417 196 500 1,8 53
1250 M4 4/1 1 72xL1 483 417 196 500 1,8 53
M4 8/2 1 72211 483 417 196 500 1,8 53
M5  4/1 2 7211 483 417 196 564 18 53
1600 M5 4/1 2 72QL1 483 417 196 564 18 53
2000 M5 4/1 2 720QL1 483 417 196 564 1,8 53
2500 M4 4/1 2 72011 483 417 196 564 1,8 53
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VX INOX Wciagnik tancuchowy .14492/2 EN 61000-6 EN 61800°3 -20 +40°C
elektryczny nierdzewny

zgodnosci spetnia wymogi Dyrektywy EMC spefnia wymogi Dyrektywy LVD wykonano zgodnie z Dyrektywg

(a) =
udzwi
° 0 063 1 25 - @ Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
DOR 9 = 9 t \ znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
‘ ‘ produkcji, rozmiarem i klasa tancucha oraz masa
Stopien ochrony silnika podnosnika IP55
tancuch nosny i hak wykonane ze stali nierdzewnej

Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
krancowe gbra/dot, przycisk zatrzymania awaryjnego

@ Standardowa dtugos¢ przewodu panelu sterujacego
2,5m

Standardowa wysoko$¢ podnoszenia—3m z mozliwo-
$cia zmiany (na zamoéwienie)

klasa GNP
o
]
M 5 S & w
klasa GNP £ & 5 ©
a 5 3 £ <
8 o ] v
c -E 8 o 2
o o c = s
[ =% [ [} ] 8
klasa GNP ® v W = N
w £ ¢ ¥ v £ g
S 8 x < - @
£ 5 %% 3 E s 3
5 ¢ a = wu A B cC = = =
TYP kgl [mymin] [mm] [mm]  [mm] o] fmm] KA] fkg]
VX2 00608 B3-03.0 INOX 63 M6 8.2 41x121 387 297 141 398 036 225
VX2 00612 B3-03.0 INOX M6 12/3 41x12.1 387 297 141 446 036 225
VX2 00616 B3-03.0 INOX M6  16/4 41x121 387 297 141 446 036 22,5
VERIUNDE VX2 01208 B3-03.0INOX 125 M6 8/2 41x121 387 297 141 398 0,36 22,5
e e VX2 01212 B3-03.0 INOX M6 12/3 41x121 387 297 141 446 036 225
VX2 01216 B2-03.0 INOX M5 16/4 41x121 387 297 141 446 036 22,5
L VX2 01608 B3-03.0 INOX 160 M6 8/2 41x121 387 297 141 398 036 225
IRINIRANEI VX2 01612 B3-03.0 INOX M6  12/3 41x121 387 297 141 476 036 225
VX5 01616 B2-03.0 INOX M5 16/4 51x151 410 345 157 428 036 30
VX2 02508 B2-03.0 INOX 250 M5 8/2 41x121 387 297 141 428 0,73 225
VX5 02512 B1-03.0 INOX M4 12/3 51x151 410 345 157 476 036 30
VX5 02504 B3-03.0 INOX M6 4/1 51x151 410 345 157 447 0,73 30
— — A VX5 02508 B3-03.0 INOX M6  8/2 51x151 410 345 157 428 0,73 30
VX5 02516 B2-03.0 INOX M5 16/4 51x151 410 345 157 428 0,73 30

VX5 03208 B2-03.0 INOX 320 M5 8/2
VX2 05004 B2-03.0 INOX 500 M5 4/1

51x151 410 345 157 428 0,36 30

Mozliwe opcje wyposazenia
41x12.1 387 297 141 428 0,73 225

technicznego:

N R B B B N RN R B B B B N R B B B B B B R B B R R Rk e

e Sygnaty éwietlne i dzwiekowe VX5 05004 B2-03.0 INOX M5 4/1 51x151 410 345 157 428 0,73 30

e Sterowanie radiowe VX5 05008 B2-03.0 INOX M5 8/2 51x151 483 345 157 428 0,73 30

e Ostona przeciwdeszczowa VX10 05004 B2-03.0* INOX M5 4/1 72x211 483 417 196 428 0,73 53
g *

e Hakz automatycznym zabezpieczeniem VX10 05008 B3-03.0* INOX M6 8/2 72x211 483 417 196 500 1,8 58
- *

e Kaseta sterujqca z4lub6 przyciskami VX10 05016 B2-03.0* INOX M5 16/4 72x211 483 417 196 548 1,8 53

e Licznik czasu pracy VX5 06304 B2-03.0 INOX 630 M5 4/1 51x151 410 345 157 480 0,73 30
~ *

e Inne napiecia zasilania elektrycznego VX10 06316 B1-03.0* INOX M4  16/4 72x21.1 483 417 196 548 1,8 53

B P{ynna regulacja pred kosci podnoszenia VX5 10004 B2-03.0 INOX 1000 M5 4/1 51x151 410 345 157 480 0,73 30

° chzne zwalnianie hamulca VX10 10004 B2-03.0* INOX M5  4/1 72x211 483 417 196 500 1,8 53
g *

° W{a)cznik 7a bezpiecza ny kluczykiem VX10 10008 B2-03.0* INOX M5  8/2 72x211 483 417 196 500 1,8 53

e Inne napiecia zasilania elektrycznego VX10 12004 B1-03.0* INOX 1250 M4 4/1 72x21.1 483 417 196 500 1,8 53
o *

° P{ynna regulacja perkOSCI podnoszenia VX10 12008 B1-03.0* INOX M4 8/2 72x211 483 417 196 500 1,8 53

VX10 12004 B2-03.0* INOX M5 4/1 72x211 483 417 196 564 1,8 53

* Weiqggnik z przeciwwagq
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EN 14492/2 EN 61000-6 EN 61800-3 -20 +40°C

spefnia wymogi normy spetnia wymogi normy spefnia wymogi normy Temperatura pracy

C €Deklaraqa 2004/108/EC 2014/35/EU 2006/42/EC

zgodnosci spetnia wymogi Dyrektywy EMC spefnia wymogi Dyrektywy LVD wykonano zgodnie z Dyrektywg

VX WP Wciggnik tancuchowy z
wozkiem pchanym

o

DOR | 0,063-2,5t

@ Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,

MEQU-2023 v.01

TorminWYSYEKI znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
produkcji, rozmiarem i klasa tancucha oraz masa
M 4 Stopien ochrony silnika podno$nika IP55
tancuch nosny galwanizowany
klasa GNP . L -
Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
M 5 krafcowe gora/dét, przycisk zatrzymania awaryjnego
klasa GNP @ Standardowa dtugos¢ przewodu panelu sterujacego
2,5m
M 6 Standardowa wysoko$¢ podnoszenia—3m z mozliwo-
$cig zmiany (na zamoéwienie)
klasa GNP
2 2 =
o o ] *
s 4 3 £ 2
Q. o = [*} [¥]
(] < ] = 3
'S g = &2 N
& 8 § = S =
L v W g = N
» 2 8 g u £ 3
s g8 = - s c @ ©
s 2 ¢ ¢ ¢ E 8 =
5 6 & = & A B C =T = = M**
TYP lkg] [m/min] [mm] mm]  fom] [om] om] Y] kgl [mm]
VX2 00608B3-03.0 WP 63 M6 82 1 41x121 387 297 141 460 0,36 30,5 50-202
VX2 00612B3-03.0 WP M6 12/3 1 41x121 387 297 141 508 0,36 305 50-202
VX2 00616B3-03.0 WP M6 16/4 1 41x121 387 297 141 508 0,36 305 50-202
VX2 01208B3-03.0 WP 125 M6 82 1 4l1x121 387 297 141 460 0,36 30,5 50-202
VX2 01212B3-03.0 WP M6 12/3 1 41x121 387 297 141 508 0,36 305 50-202
VX2 01216B2-03.0 WP M5 16/4 1 41x121 387 297 141 508 0,36 305 50-202
VX2 01608B3-03.0 WP 160 M6 872 1 4l1x121 387 297 141 460 0,36 30,5 50-202
VX2 01612B3-03.0 WP M6 12/3 1 41x121 387 297 141 508 0,36 30,5 50-202
VX5 01616B2-03.0 WP M5 16/4 1 51x151 410 345 157 539 0,73  38/40  50-202/188-310
VX2 02508B2-03.0 WP 250 M5 82 1 4lIx121 387 297 141 460 0,36 30,5 50-202
VX5 02512B1-03.0 WP M4 12/3 1 51x151 410 345 157 539 0,73  38/40  50-202/188-310
VX5 02504B3-03.0 WP M6 4/1 1 51x151 410 345 157 491 0,73  38/40  50-202/188-310
VX5 02508B3-03.0 WP M6 82 1 51x151 410 345 157 491 0,73  38/40  50-202/188-310
VX5 02516B2-03.0 WP M5 16/4 1 51x151 410 345 157 539 0,73  38/40  50-202/188-310
VX503208B2-03.0 WP 320 M5 82 1 51x151 410 345 157 491 0,73 38/40  50-202/188-310
VX2 05004B2-03.0 WP 500 M5 4/1 2 4l1x121 387 297 141 510 0,36 30,5/32,5 50-202/188-310
VX5 05004B2-03.0 WP M5 4/1 1 51x151 410 345 157 491 0,73  38/40  50-202/188-310
VX5 05008B2-03.0 WP M5 8/2 1 51x151 483 345 157 491 0,73  38/40  50-202/188-310
VX10 05004B2-03.0*WP M5 4/1 1 72QL1 483 417 196 491 0,73  61/63  50-202/188-310
.. . .. VX10 05008B3-03.0* WP M6 8/2 1 72Ql1 483 417 196 582 1,8  65/67  65-202/188-310
Mozliwe Opcje wyposazenia VX10 05016B2-03.0* WP M5 16/4 1 72QL1 483 417 196 630 1,8  65/67  65-202/188-310
technicznego: ’ - ’ ’ ’
o Sygnaty $wietlne i dzwickowe VX5 06304B2-03.0 WP 630 M5 4/1 2 51x151 410 345 157 562 0,73  42/44  65-202/188-310
o Sterowanie radiowe VX10 06316B1-03.0* WP M4 16/4 1 72QL1 483 417 196 630 1,8  65/67  65-202/188-310
e Ostona przeciwdeszczowa VX5 10004B2-03.0 WP 1000 M5 4/1 2 51x151 410 345 157 582 0,73  42/44  65-202/188-310
© Hakzautomatycznym zabezpieczeniem yx49 10004B2-03.0* WP M5 4/1 1 72011 483 417 196 582 18  65/67  65-202/188-310
e Kaseta sterujaca z 4 lub 6 przyciskami
o VX10 10008B2-03.0* WP M5 82 1 72Ql1 483 417 196 582 1,8  65/67  65-202/188-310
e Licznik czasu pracy .
e Inne napiecia zasilania elektrycznego VX10 12004B1-03.0* WP 1250 M4 4/1 1 72xL1 483 417 196 598 1,8  73/75  88-202/188-310
e Ptynna regulacja predkosci podnoszenia ~ VX10 12008B1-03.0* WP M4 8/2 1 72x211 483 417 196 598 1,8 73/75  88-202/188-310
® Reczne zwalnianie hamulca VX10 12004B2-03.0* WP M5 4/1 2 T22l1 483 417 196 662 1,8  T73/75  88-202/188-310
® Wiacznik zabezpieczany kluczykiem VX10 16004B2-03.0* WP 1600 M5 4/1 2 72@l1 483 417 196 662 1,8  73/75 88-202/188-310
e Inne napiecia zasilania elektrycznego
) . _ VX1020004B2-03.0* WP 2000 M5 4/1 2 72Ql1 483 417 196 662 1,8  73/75  88-202/188-310
e Ptynna regulacja predkosci podnoszenia
VX10 25004B1-03.0* WP 2500 M4 4/1 2 72x211 483 417 196 710 1,8 91/93  100-202/188-310

* Wciqgnik z przeciwwagq

* *Masa bez taricucha oraz rozmiar M podane sq dla dwoch wersji wézka: wézek wezszy/wozek szerszy
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VX WE Wciggnik tancuchowy z EN_14492/2 EN 61000:6 EN 618003 -20 +30°¢C
wozkiem elektrycznym C €oez 2004/108/EC 2014/35/EY 2006/42/EC
(a)
udzwig - M4
DOR 0 063-2 5t @ Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
) ) klasa GNP znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym, rokiem
- produkcji, rozmiarem i klasa tancucha oraz masa
M5 Stopien ochrony silnika podnos$nika IP55
klasa GNP

tancuch nodny galwanizowany

M 6 Wyposazony w sprzegto przecigzeniowe, wytaczniki
flaen GIp krafcowe gora/dét, przycisk zatrzymania awaryjnego
asa

@ Standardowa dtugos¢ przewodu panelu sterujacego
2,5m

Standardowa wysoko$¢ podnoszenia—3m z mozliwo-
$cig zmiany (na zamoéwienie) -

B0,

R s o TerminWYSYEKI
% § § © ol ] g
[
&8 & & S S < 5
© < [ ] S © g
£ 8 = B 2 = &
O o [ o < foy
N o (7] ] [ i) ] o
U ) - -~ 9 = )
% B = 3 T %
c o .= L = o = o
o = v [ o ‘a ‘n "
£ % ¥ 3 E g 3 : 3
(=] [} o
§ «¢ £ &« A B C T = = L
TYP al [mymin] fmm]  fom]  fmm] fom]  fmm] KA kg [mm] W] [mymin]
VX2 00608B3-03.0WE 63 M6 82 1 4lxi21 387 297 141 398 0,36 455 58200/201-310 015 20/5
VX2 00612B3-03.0 WE M6 12/3 1 41x121 387 297 141 446 0,36 455 58200/201-310 0,15 20/5
VX2 00616B3-03.0 WE M6 16/4 1 41x121 387 297 141 446 0,36 455 58200/201-310 0,15 20/5
VX2 01208B3-03.0WE 125 M6 82 1 4Ix121 387 297 141 398 0,36 455 58200/201-310 0,5 20/5
VX2 01212B3-03.0 WE M6 12/3 1 4lx121 387 297 141 446 0,36 455 58200/201-310 0,15 20/5
VX2 01216B2-03.0 WE M5 16/4 1 41x121 387 297 141 446 0,36 455 58200/201-310 0,15 20/5
VX2 01608B3-03.0 WE 160 M6 82 1 4lIx121 387 297 141 398 0,36 455 58200201310 0,15 20/5
VX2 01612B3-03.0 WE M6 12/3 1 41x121 387 297 141 476 0,36 455 58200/201-310 0,15 20/5
VX5 01616B2-03.0 WE M5 16/4 1 51x151 410 345 157 428 0,236 53 58200/201-310 0,15 20/5
VX2 02508B2-03.0WE 250 M5 8/2 1 4Ix121 387 297 141 428 0,73 455 58200/201-310 015 20/5
VX5 02512B1-03.0 WE M4 12/3 1 51x151 410 345 157 476 0,36 53 58200/201-310 0,15 20/5
VX5 02504B3-03.0 WE M6 4/1 1 51x151 410 345 157 447 0,73 53 58200/201-310 0,15 20/5
VX5 02508B3-03.0 WE M6 8/2 1 51x151 410 345 157 428 0,73 53 58200/201-310 0,15 20/5
VX5 02516B2-03.0 WE M5 16/4 1 51x151 410 345 157 428 0,73 53 58200/201-310 0,15 20/5
Mozliwe opcje wyposazenia VX5 03208B2-03.0 WE 320 M5 872 1 5Ix151 410 345 157 428 0,36 53 58200/201-310 0,15 20/5
technicznego: VX2 05004B2-03.0 WE 500 M5 4/1 2 41x121 387 297 141 428 0,73 455 58200/201-310 015 20/5
e Sygnaty Swietlne i dzwigkowe VX5 05004B2-03.0 WE M5 4/1 1 51x151 410 345 157 428 0,73 53 58200/201-310 0,15 20/5
® Sterowanie radiowe VX5 05008B2-03.0 WE M5 8/2 1 51xl51 483 345 157 428 0,73 53 58200/201-310 015 20/5
e Ostona przeciwdeszczowa
) VX10 05004B2-03.0*WE M5 4/1 1 72211 483 417 196 428 0,73 76 58200/201-310 0,15 20/5
e Hak z automatycznym zabezpie-
czeniem VX10 05008B3-03.0* WE M6 8/2 1 7211 483 417 196 500 1,8 76 58200/201-310 0,15 20/5
° Ksalf:;ffter”iqc““”bePVZVC" VX10 05016B2-03.0* WE M5 16/4 1 72@L1 483 417 196 548 18 76 58200/201-310 0,15 20/5
o Licznik czasu pracy VX5 06304B2-03.0WE 630 M5 4/1 2 5Ix151 410 345 157 480 0,73 53 58200/201-310 015 20/5
o Inne napiecia zasilania elektrycz-  VX10 06316B1-03.0* WE M4 16/4 1 722l1 483 417 196 548 18 76 58200/201-310 0,15 20/5
nese ) N VX5 10004B2-03.0WE 1000 M5 4/1 2 b51x51 410 345 157 480 073 53 582000201310 0,15 20/5
e Ptynna regulacja predkosci pod-
noszenia VX10 10004B2-03.0* WE M5 4/1 1 72x21.1 483 417 196 500 1,8 76 58200/201-310 0,15 20/5
® Reczne zwalnianie hamulca VX10 10008B2-03.0* WE M5 82 1 72x211 483 417 196 500 1,8 76 58200/201-310 015 20/5
¢ V‘(éqecnf”'kzabez'”'ecza”y Kluczy- yx1012004B1-03.0* WE 1250 M4 4/1 1 720L1 483 417 196 500 1,8 99 58200201310 015 20/5
o Inne napiecia zasilania elektrycz-  VX10 12008B1-03.0* WE M4 8/2 1 72xl1 483 417 19 500 1,8 99 58200/201-310 03  20/5
nego ) . VX10 12004B2-03.0* WE M5 4/1 2 72Ql1 483 417 196 564 18 99 582007201310 03 20/
e Ptynna regulacja predkosci pod-
noszenia VX10 16004B2-03.0* WE 1600 M5 4/1 2 72011 483 417 196 564 1,8 99 58200/201-310 03 20/5
° Ograrlliczniki kraficowe przesuwu  yX10 20004B2-03.0* WE 2000 M5 4/1 2 72QL1 483 417 196 564 1,8 99 58200/201-310 03 20/5
WoOzKa
VX10 25004B1-03.0* WE 2500 M4 4/1 2 72x11 483 417 196 564 1,8 99 58200/201-310 03 20/5

* Wciqgnik z przeciwwagq
* *Masa bez taricucha oraz rozmiar M podane sq dla dwdch wersji wézka: wézek wezszy/wozek szerszy
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T I R L I FT 2 WC i a ga r ka I' i n OW a spetnia wymogi normy wykonano zgodnie z Dyrektywa  wykonano zgodnie z Dyrektywa
elektryczna

zgodnosci  Temperatura pracy ~ wykonano zgodnie z Dyrektywg  wykonano zgodnie z Dyrektywa

o) " érednica liny
udzwig
DOR 0,125-1,5 t 5-11,5 mm @ Ochrona elementéw elektrycznych (panel sterowania i
- silnik), klasa IP55
, - O Catkowicie zamknieta, nasmarowana na caty okres eks-
- ploatacji przektadnia srubowa (typ zgodny z zakresem
- obcigzen)

TerminWYSYEKI
Jedna lub dwie predkosci podnoszenia lub zmienna
predkosc

jz Stycznik start/stop (dla urzadzen typu B i C)

Transformator niskiego napiecia 48 V (dla urzadzen typu
BiC)

@ Szeroka gama silnikéw do podnoszenia z klasa izolacji
F, stopniem ochrony IP 55

Sprezynowy hamulec tarczowy

Modutowa i ewolucyjna rama dolna umozliwiajaca wie-
le kierunkéw wyprowadzenia liny z bebna

£4VERUNDE TIRLIFT 2 wersja niskonapieciowa

UFTING EQUIPMENT TIRLIFT 2 Wymiary A, H, L zalezq od rozmiaréw zastoso-
Typ 250-500 wanego silnika oraz opcji wyposazenia
Standard Long TIRLIFT 2
Bmm 243 243 250-500 Standard
cmm 79 79 Moc silnika kW 0,75 1,1 2,2
ogDmm 121 121 Amm 451 462 473
Emm 255 255 L (bezwyt. kraricowego)) mm 356 356 487,5
gFmm 10,5 10,5 L (zwyt kraricowym) mm -~ 421 421 487,5
Gmm 197 197 Hmm 2845 2845 306,5
Imm 68 68 TIRLIFT 2
Jmm 23 23 250-500 Long
Kmm 356 471 Moc silnika kW 0,75 1,1 2,2
Mmm 121,5 121,5 Amm 451 462 473
Nmm 121,5 121,5 L (bezwyt kraricowego) mm 468 468 468
Tmm 230 345 L (zwyt kraricowym) mm 533 533 533

Hmm 284,5 284,5 306,5

Mozliwe opcje wyposazenia: e Sterowanie radiowe = nadajnik + odbiornik (pod-
L . . noszenie)
e Silnik przystosowany do warunkoéw tropikalnych o .
. e Dodaj emiter (Podnoszenie)
e Ochrona termiczna

e Rurowarama ochronna

e Inne napiecie
pie e Przeciwwaga 10 kg dla kabla @ 4/5/6

e Dodatkowa dtugosc¢ kabla do skrzynki z przyci-

skami lub kabiny zdalnej na metr e Przeciwwaga 20 kg dla kabla @ 7/8
o Wytacznik krancowy podnoszenia e Przeciwwaga 25 kg dla kabla @ 9/10
e 4-stopniowy wytacznik kraficowy biegéw (IP66) e Przeciwwaga 50 kg dla kabla @ 11,5/13

Rolka dociskowa liny bebnowej
Reczne zwalnianie hamulca

Lewy lub prawy beben ryflowany (1 kotwa) TIRLIFT 2 wersja niskonapieciowa
Lewy lub prawy beben ryflowany (2 kotwy)

TIRLIFT 2 Wymiary A, H, L zalezq od rozmiaréw zastosowanego silnika oraz opgji
e Lewy iprawy beben ryflowany (2 kotwy) Typ 600-1500 wyposazenia
e Lewy lub prawy beben rowkowany (1 kotwa) do Standard Long TIRLIFT 2 600-1500 Standard
rur o wiekszej $rednicy Bmm 304 304 moc silnika kW 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4
o Lewy lub prawy beben rowkowany (2 kotwy) do cmm 107,5 107,5 Amm 5355 543 541 554 558 558
rur o wiekszej $rednicy gDmm 159 159 L (bezwyt kraricowego) mm 456 456 456 507 511 533
e Lewy i prawy rowkowany beben (2 kotwy) do rur Emm 318 463 L wykeaicomymmm 516 516 516 516 516 533
o wiekszej srednicy OFmm 12,5 12,5 Hmm 332,5 332,5 332,5 332,5 332,5 332,5
e Srodkowa ptyta oddzielajaca Gmm 246 246 Moc silnika kW 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4
e Ostona silnika (dostepna tylko dla typu A i C) Imm 62 62 Amm 535,5 543 541 554 558 558
e Ogranicznik obcigzenia (1 predkosc) Jmm 29 29 L (bezwyt kraricowego) mm 601 601 601 601 601 601
¢ onea ere - Kmm  495,5  495,5 L wykaicomym mm 661 661 661 661 661 661
e Sterowanie radiowe = nadajnik + odbiornik (ho- Mmm 152 152 Hmm 332,5 332,5 332,5 332,5 332,5 332,5
lowanie) Nmm 152 152
e Dodatkowy nadajnik (Hauling) Tmm 290 435
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TIRLIFT 2 wersja z regulowana predkoscia podnoszenia

Wymiary A, H, L zalezg od rozmiaréw zastosowanego silni-

T TIRLIFT 2 ka oraz opcji wyposazenia
250-500 R ———— N
Standard Long TIRLIFT 2 250-500 Standard - | | AXDE
Bmm 243 243 Mocsilnikakw 0,75 1,1 2,2 3,3 | T T &
cmm 19 79 Amm 475 475 475 AT7 5
gDmm 121 121 L (bezwyt kraricowego)) mm 356 356 488 488
Emm 255 370 L @yt kaicoym)mm 421 421 487,5 488
@Fmm 10)5 10’5 Hmm 345 345 345 345 Wl = @D =<
Gmm 197 197 TIRLIFT 2 250-500 Long
Imm 68 68 Mocsilnikakw 0,75 1,1 2,2 3,3
Jmm 23 23 Amm 475 475 475 475
Kmm 356 471 L (bezwyt kraricowego)) mm 468 468 468 468 iIV_rm Il o
Mmm 1215 121,5 L wpkaicomymmm 533 533 533 533 %) ||
Nmm 1215 1215 Hmm 345 345 345 345 b o o o —o— L
Tmm 230 345
TIRLIFT 2 Wymiary A, H, L zalezq od rozmiaréw zastosowanego silni-
Typ 600-1500 ka oraz opcji wyposazenia
Standard Long TIRLIFT 2 600-1500 Standard B/2
Bmm 304 304 moc silnikakw 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4
Cmm 107,5 107,5 Amm 574 574 574 574 574 574
aDmm 159 159 L (bezwyt kraricowego) MM 456 456 456 495,5 511 533
Emm 318 463 L (zwyt kraricoym) mm 516 516 516 516 516 533
@Fmm 12,5 12,5 Hmm 391 391 391 391 391 449
Gmm 246 246 Mocsilnikakw 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4 ©
Imm 62 62 Amm 574 574 574 574 574 574
Jmm 29 29 L (bezwyt kraricowego)) mm 601 601 601 601 601 601
Kmm 495,5 495,5 L @wytkaicosym mm 661 661 661 661 661 661
Mmm 152 152 Hmm 391 391 391 391 391 449

Nmm 152 152
Tmm 290 435

TIRLIFT 2 dostepne typy
(] (]
Typ DOR GNP Dt.liny Silnik Predkosc liny Typ DOR GNP Dt liny Silnik Predkos¢ liny
[kg] FEM [m] — [kW] (ilos¢ faz)  [m/min]  [mm] [kg] FEM [m] — [kW](ilos¢ faz)  [m/min]  [mm]
TC121M 125 2m 56 0,75 (3~) 21 5 TC521VT 500 1Bm 42 2,2V (3~) 0-21 7
TL121M 125 2m 81 0,75 (3~) 21 5 TL521VT 500 1Bm 62 2,2WV (3~) 0-21 7
TC121MM 125 2m 56 0,75 (1~) 21 5 TC511VM 500 1Bm 42 1,1WV (1~) 0-11 7
TL121MM 125 2m 81 0,75 (1~) 21 5 TL511VM 500 1Bm 62 1,1W (1~) 0-11 7
TC221M 125 1Am 56 1,1(3~) 21 5 TC511VT 500 1Bm 42 1,1W (3~) 0-11 7
TL221M 125 1Am 81 1,1(3~) 21 5 TL511VT 500 1Bm 42 1, 1W (3~) 0-11 T
TC214M 125 1Am 56 0,75 (3~) 14 5 TC511B 500 1Bm 42 0 37/l 1(3~) 3/11 7
TL214M 125 1Am 81 0,75 (3~) 14 5 TL511B 500 1Bm 42 0 37/1 1(3~) 3/11 7
TC209M 125 1Am 56 0,75 (3~) 9 5 TC813M 500 1Bm 59 3(3~) 13 8
TL209M 125 1Am 81 0,75 (3~) 9 5 TC813M 500 1Bm 59 3(3~) 13 8
TC260V 250 1Am 56 3W (3~) 0-60 5 TL813M 500 1Bm 88 3(3~) 13 8
TL260V 250 1Am 81 3W (3~) 0-60 5 TC810M 500 1Bm 59 2,2 (3~) 10 8
TC243VM 250 1Am 56 2,2V (1~) 0-43 5 TL810M 500 1Bm 88 2,2 (3~ 10 8
TL243VM 250 1Am 81  2,2W (1~ 0-43 5 TC805MM 500 1Bm 59 1,1M (1~) 5 8
TC243VT 250 1Am 56 2,2W (3~) 0-43 5 TL8O5SMM 500 1Bm 88 1,1M (1~) 5 8
TL243VT 250 1Am 81 2,2V (3~) 0-43 5 TC805M 500 1Bm 59 1,1(3~) 5 8
TC221MM 250 1Am 56 1,1(1~) 21 5 TL805M 500 1Bm 88 1,1(3~) 5 8
TL221MM 250 1Am 81 1,1(1~) 21 5 TC813V 500 1Bm 59 3W (3~) 0-13 8
TC214MM 250 1Am 56 0,75 (1~) 14 5 TL813V 800 1Bm 88 3W (3~ 0-13 8
TL214MM 250 1Am 81 0,75 (1~) 14 5 TC810VM 800 1Bm 59 2,2V (1~) 0-10 8
TC209MM 250 1Am 56 0,75 (1~) 9 5 TL810VM 800 1Bm 88 2,2WV (1~) 0-10 8
TL209MM 250 1Am 81 0,75 (1~ 9 5 TC810VT 800 1Bm 59 2,2WV (3~) 0-10 8
TC221VM 250 1Am 56 1,1 (1~) 0-21 5 TL810VT 800 1Bm 88 2,2V (3~) 0-10 8
TL221VM 250 1Am 81 1,1W (1~) 0-21 5 TC810B 800 1Bm 59 0,75/2,2 (3~) 3/10 8
TC221VT 250 1Am 56 1,1 (3~) 0-21 5 TL810B 800 1Bm 88 0,75/2,2 (3~) 3/10 8
TL221VT 250 1Am 81 1,1V (3~) 0-21 5 TC910M 990 1Bm 34 2,2 (3~) 10 9
TC214VM 250 1Am 56 0,75WV (1~) 0-14 5 TL910M 990 1Bm 50 2,2 (3~ 10 9
TL214VM 250 1Am 81 0,75WV (1~) 0-14 5 TC905MM 990 1Bm 34 1,1M (1~) 5 9
TC214VT 250 1Am 56 0,75WV (3~) 0-14 5 TL905MM 990 1Bm 79 1,1M (1~) 5 9
TL214VT 250 1Am 81 0,75WV (3~ 0-14 5 TC905M 990 1Bm 34 1,1(3~) 5 9
TC221B 250 1Am 56 0,37/1,1(3~) 6/21 5 TL905M 990 1Bm 79 1,1(3~) 5 9
TL221B 250 1Am 81 0,37/1,1 (3~) 6/21 5 TC913M 990 1Bm 15 3(3~ 13 9
TC214B 250 1Am 56 0,37/1,1(3~) 4/14 5 TL913M 990 1Bm 22 3(3~) 13 9
TL214B 250 1Am 81 0,37/1,1(3~) 4/14 5 TC910VM 990 1Bm 34 2,2WV (1~) 0-10 9
TC521M 500 1Bm 42 2,2 (3~) 21 7 TL91OVM 990 1Bm 50 2,2V (1~) 0-10 9
TL521M 500 1Bm 62 2,2 (3~) 21 7 TC910VT 990 1Bm 34 2,2W (3~) 0-10 9
TC511M 500 1Bm 42 1,1(3~) 11 7 TL91OVT 990 1Bm 50 2,2V (3~) 0-10 9
TL511M 500 1Bm 62 1,1 (3~ 11 7 TC910B 990 1Bm 34 0,75/2,2 (3~) 3/10 9
TC504M 500 1Bm 42 0,75 (3~) 4 7 TL910B 990 1Bm 50 0,75/2,2 (3~) 3/10 9
TL504M 500 1Bm 62 0,75 (3~) 4 7 TC1504M 1500 1Bm 11 1,5(3~) 4 11,5
S TC511MM 500 1Bm 42 1,1(1~) 11 7 TL1504M 1500 1Bm 16 1,5(3~) 4 11,5
; TL511MM 500 1Bm 62 1,1(1~) 11 7 TC1509M 1500 1Cm 11 3(3~) 9 11,5
S TC521VM 500 1Bm 42 2,2V (1~) 0-21 7 TL1509M 1500 1Cm 16 3(3~) 9 11,5
N TL521VM 500 1Bm 62 2,2W (1~) 0-21 7
8, TC521VT 500 1Bm 42 2,2W (3~) 0-21 7
w
=
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TVI Wciggarka linowa elektryczna C Copgme N 1040211 BT 2006105/CE
przemystowa _ 10150°C  CEMU0I0BCE | 2006/42EC
" dgvig Srednica liny —
DOR\ 1-10t j 8-24 mm TermmW;SY% Zasilanie 230/ 400V / 3 fazy / 50 Hz

Szafka elektryczna IP 55 na wyciaggarce

Uktad sterujacy o niskim napieciu 24V - Wytacznik ter-
miczny

Dtugos$¢ bebna: 350 mm

Przektadnia planetarna

Skrzynka sterujaca z wytgcznikiem awaryjnym
3-metrowy przewod sterujacy

Dostepnych jest kilka wyjs¢ linowych i opcji

t4VVERLINDE ’

LIFTING EQUIPMENT

Mozliwe opcje wyposazenia: o Catkowita ochrona pokrywy bebna
o Wytaczniki kraficowe IP66 ® Specjalne napiecie silnika
e Dodatkowe mocowanie liny o Silnik przystosowany do warunkéw
S L tropikalnych
e Ogranicznik obciagzenia .
e Rowkowany beben z pojedynczym * SilnikIP56 EN I
mocowaniem e Silnik IP 65 T
o Rowkowany beben z podwojnym e Silnikklasy H 5 i
mocowaniem e Wykrywanie luznej liny - !
e Zwalaniacz hamulca e Rolka dociskowa i
e Dodatkowy wat o Zmienna predkos¢ < i
e Modyfikacja dtugosci bebna e Farba ,morska” - a i <
e Pokrywa bebna na 3/4 powierzchni S - H “
|
|
= ' 6QH
=
G
Trzy wersje umiejscowienia skrzynek
elektrycznych:
e (1) Nad silnikiem
® (2) Zboku przed silnikiem
e (3) Zdalne z kablem taczacym
TVI sterowanie niskonapieciowe Modele z jedng predkoscia
1T 2T 3T 4T 5T 6T 7T 8T 9T 10T
Typ 05BT/10BT 05BT/09BT 03BT/06BT 02BT/05BT 03BT/07BT 02BT/06BT 02BT/06BT 02BT/05BT 02BT/05BT 03BT/05BT
Skrzynka El -1 -1 -1 -1 (1)/(2) (1)/(3) (1)/(2) (1)/(2) (1)/(2) (1)/(2)
A[mm] 911 1050/1045 1065/1090 1169/1194 1194/1220 1224/1250 1241/1267  1241/1267 1288/1087 1314/1288
B [mm] 290 420 420 520 520 650 700 700 840 840
C [mm] 375 500 500 665 665 765 870 870 975 975
D [mm] 125 219,1 219,1 292 292 323,9 355,6 355,6 406,4 406,4
E [mm] 350 350 350 350 350 350 350 350 350 350
F [mm] 525 590 590 600 600 600 720 720 720 720
G [mm] 240 330 330 420 420 420 620 620 750 750
H[mm] 12 16 16 22 22 22 30 30 32 32
I[mm] 25 45 45 50 50 115 40 40 45 45
J[mm] 23 32 32 30 30 30 50 50 47 47
K [mm] 263 295 295 300 300 300 360 360 360 360
L [mm] 188 262 262 350 350 395 455 455 515 515
M [mm] 120 165 165 210 210 210 310 310 375 375
N[mm]  T716/748 823/902 823/902 905/984 954/1190 1013/1181 1103/1271 1133/1271 1176/1314 1176/1314
0[mm]  548/578 578/657 578/657 578/657 627/795 627/795 662/830 692/830 692/830 692/830
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TVI sterowanie niskonapieciowe Modele inwertorowe ze zmienng predkoscia

1T 2T 3T 4T 5T 6T T 8T 9T 10T
Typ 05VV/10VV 05VV/09VV 03VV/06VV  02VV/05VV  03VV/07VV 02VV/06VV 02VV/06VV 02VV/O5VV  02VV/05VV 03VV/05VV
Skrzynka El -1 (1)/(3) (1)/(3) (1)/(2) (2)/(3) -2 -2 -2 -2
A[mm] 911 1050/1045 1065/1090 1169/1194  1194/1220 1224/1250 1241/1267 1241/1340  1288/1087 1288/1367
B [mm] 290 420 420 520 520 650 700 700 840 840
C[mm] 375 579/500 579/500 737/665 665 765 870 870 975 975
D [mm] 125 219,1 219,1 292 292 3239 355,6 355,6 406,4 406,4
E [mm] 350 350 350 350 350 350 350 350 350 350
F[mm] 525 590 590 600 600 600 720 720 720 720
G [mm] 240 330 330 420 420 420 620 620 750 750
H[mm] 12 16 16 22 22 30 30 32 32
I[mm] 25 45 45 50 50 115 40 40 45 45
J[mm] 23 32 32 30 30 50 50 47 47
K [mm] 263 295 295 300 300 300 360 360 360 360
L [mm] 188 262 262 350 350 395 455 455 515 515
M [mm] 120 165 165 210 210 210 310 310 375 375
N[mm]  T716/748 823/902 823/902 905/1052 1022/1122 1067/1220 1103/1271 1133/1271  1176/1314 1176/1314
0/mm]  548/578 578/657 578/657 578/657 627/795 627/795 662/830 692/830 692/830 692/830
TVIsterowanie t “n 9BT 03BT3 gGBT OZBT4 ;58T 03BT5 1;)7BT
H Taci Typ 05BT 10BT O5BT O
niskona pIQ(.ZIOWG Udzwig na pierwszej warstwie[kg] 1255 2420 3765 4985 6230
Modele z Jedna UdZwig na ostatniej warstwie[kg] 1000 2000 3000 4000 5000
sta{q prqd kogcia Ilos¢ warstw 3 3 3 3 3
Dtugos¢ liny pierwszej warstwy* [m] 17 20 16 16 16
Max. dtugosc liny [m] 60 71 59 60 60
Srednica liny [mm] 8 11,5 14 18 18
Predkos¢ na pierwszej warstwie [m/min] 4 8,5 4,5 8 2,5 4,5 2 3,5 2,5 6
Predkos¢ na ostatniej warstwie [m/min] 5 10,5 5,5 9,5 3,5 5,5 2,5 4,5 3 7,5
GNP FEM 1Am 1Am 1Am 1Am 1Am
Moc silnika [kW] 1,1 2,2 2,2 4 2,2 4 2,2 4 3 9,2
Zasilanie 230/400V (3~)
Waga bez liny [kg] 140 150 260 280 260 280 440 470 450 530
TVI sterowanie 6T 7T 8T 9T 10T
isk [P Typ 02BT 06BT 02BT O06BT 02BT O05BT 02BT O05BT O03BT 05BT
nis Onaple(}lowe Udzwig na pierwszej warstwie[kg] 7480 8725 9975 11120 12 355
Modele z jedna Udzwig na ostatniej warstwie[kg] 6 000 7000 8000 9000 10000
&t llos¢ warstw 3 3 3 3 3
Statq P er kOSCIQ Dtugos¢ liny pierwszej warstwy* [m] 16 15 15 16 16
Max. dtugosé liny [m] 60 60 60 62 62
Srednica liny [mm] 20 22 22 24 24
Predkos¢ na pierwszej warstwie [m/min] 1,5 5 1,5 45 2 4 1,5 4 2 3,5
Predkos¢ na ostatniej warstwie [m/min] 2 6 2 55 2,5 5 2 45 2,5 4,5
GNP FEM 1Am 1Am 1Am 1Am 1Am
Moc silnika [kW] 3 9,2 3 9,2 4 9,2 4 9,2 55 9,2
Zasilanie 230/400V (3~)
Waga bez liny [kg] 580 660 840 910 850 910 1160 1230 1180 1230
i 1T 2T 3T 4T 5T
.Tl‘(’ | ster_ow_a nie Typ 05VV 10VV O05VV 09VV 03VV 06VV 02VV 05VV 03VV 07VV
nis OnaPIQCIOWG UdZzwig na pierwszej warstwie[kg] 1255 2420 3765 4985 6230
Modele Udzwig na ostatniej warstwie[kg] 1000 2000 3000 4000 5000
H llosé warstw 3 3 3 3 3
Inwerto royve ze Dtugosé liny pierwszej warstwy* [m] 17 20 16 16 16
Zmienng Max. dtugos¢ liny [m] 60 71 59 60 60
cCl Srednica liny [mm] 8 11,5 14 18 18
p er kOSC ! q Predkos¢ na pierwszej warstwie [m/min] 4 8,5 4.5 8 2,5 4.5 2 3,5 2,5 6
Predkos¢ na ostatniej warstwie [m/min] 5 10,5 5,5 9,5 3,5 5,5 2,5 4,5 3 7,5
GNP FEM 1Am 1Am 1Am 1Am 1Am
Moc silnika [kiW] 1,1 2,2 2,2 4 2,2 4 2,2 4 3 9,2
Zasilanie 230/400V (3~)
Waga bez liny [kg] 150 155 270 300 270 300 450 500 480 540
TVl sterowanie 02W6 TOGW 02W7 TOGW 02vv ¢ gSW 02W9 ESW 03W10 1(;5W
. 3 3 Typ
niskona plQC|OWE Udziwig na pierwszej warstwie[kg] 7480 8725 9975 11120 12 355
Modele Udzwig na ostatniej warstwielkg] 6000 7000 8000 9000 10 000
inwertorowe ze llos¢ warstw 3 3 3 3 3
. Dtugosé liny pierwszej warstwy* [m] 16 15 15 16 16
Zmienng ’ Max. dllugos'c' liny [m] 60 60 60 62 62
pred kogciq Srednica liny [mm] 20 22 22 24 24
Predkos¢ na pierwszej warstwie [m/min] 1,5 5 1,5 45 2 4 1,5 4 2 3,5
Predkosc¢ na ostatniej warstwie [m/min] 2 6 2 5,5 2,5 5 2 4,5 2,5 45
GNP FEM 1Am 1Am 1Am 1Am 1Am
Moc silnika [kW] 3 9,2 3 9,2 4 9,2 4 9,2 5,5 9,2
Zasilanie 230/400V (3~)
Waga bez liny [kg] 610 670 870 920 830 920 1190 1250 1210 1250
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PWA Wciagnik linowy EN 13157 -10+50°C -

spelnia wymogi normy Temperatura pracy
udiowig C Coparsn ,,2006/42/EC Srwvsvexa
por| 0,8-3,2c M1
klasa GNP Q Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,

znakiem CE, uciggiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji
i Mozliwos$¢ pracy w pionie i poziomie

Zabezpieczenie przecigzeniowe drazka— kotek $cinany
(w przypadku jego uszkodzenia lub $ciecia, wymienié go
mozna na zapasowy kotek dostarczony przez producen-
ta)
Dtugi posuw liny na kazdy skok dzwigni zwieksza pred-
kosc robocza

TYP: PWAO0.8 PWA1l.6 PWA3.2

Uciag kg 800 1600 3200
Sita na dzwigni [N] 343 441 441
Srednica liny [mm] 8,3 11 16
Dtugosc cieggna [m] 20 20 20
A[mm] 440 550 690
B/mm] 265 300 350
C[mm] 63 7 91
Li/mm] 800 800/1200 800/1200
Masa bez liny [kg] 8,6 14,2 25
Grupa Natezenia Pracy Wciagnika [/SO] M1 M1 M1
ERA Wciagarka linowa EN 13157 -10350°C o 5"

c €Deklaraqja 2006/42/Ec

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa SzybkaWYSYl’.KA

por) 0,15-2c M1

klasa GNP Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,

znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

Mocna, wytrzymata konstrukcja dzieki duzej sztywnosci
ramy wciagarki

Przeznaczona do ciggniecia lub podnoszenia
Czes$¢ mechaniczna w zamknietej obudowie

Wyposazona w automatyczny kompozytowy hamulec

e} o ¢ Regulowana dtugos$¢ korby napedowej
o .\ﬂ Weciagarka sprzedawana bez liny
S <<
T < S — °
/)
o Dl
400G — TYP: ERA0.15 ERA0.3 ERAO0.5 ERAO1 ERAO02
X0
4 D
o Ot . 1 Y Udiwigfkg] 150 300 500 1000 2000
J P Srednica liny [mm] 4 5 7 9 13
LD— 4%@ D Dtugosc liny [m] 22 40 20 35 30
Rozstaw otworow Almm] 180 240 240 412 495
TYP: A B C€C D E F G B 25 385 385 485 600
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] -3
C[mm] 150 200 200 300 320
ERA 0.15 180 150 153 15 115 19 9
D [mm] 150 200 200 300 400
ERA 0.3 245 200 200 20 145 27 11
E [mm] 350 250 250 350 350
ERA 0.5 245 205 205 21 150 29 12 .
ERA 1.0 415 300 370 19 240 30 16 Masa bez liny [kg] 7,6 15,2 17,4 38,3 64
: Grupa Natezenia Pracy [/SO] M1 M1 M1 M1 M1

ERA2.0 500 400 440 30 330 35 20
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ERW Wciggarka linowa

(@)

DOR | 0,25-1¢ Ml

AxoH

©

Rozstaw otworow
TYP: D C I J K L G H
[mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
ERW 0.25 200 150 137 26 117 13 100 10
ERW 0.5 260 180 183 32 140 15 130 12

EN 13157 10 +50°C .~ -

spelnia wymogi normy Temperatura pracy

C €Deklaraqa 2006/42/Ec

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa SZ\/bkaWYSYl’.KA

@ Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytworcy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

Mocna, wytrzymata konstrukcja dzieki duzej sztywnosci
ramy wciagarki

i Przeznaczona do ciggniecia lub podnoszenia

Cze$¢ mechaniczna przektadnia $limakowa oraz hamu-
lec wyposazone w metalowa ostone

Wyposazona w automatyczny kompozytowy hamulec
Regulowana dtugos¢ korby napedowej

Weciaggarka sprzedawana bez liny

ERW 1.0 300 300 165 33 250 21 165 16 TYP: ERW0.25 ERWO0.5 ERW1.0
D udzwig [kg] 250 500 1000

Srednica liny [mm] 5 6,8 9

Dtugosé liny [m] 20 25 85

Afmm] 150 180 300

B/mm] 330 360 490

c(mm] 150 180 300

D/mm] 200 260 300

E/mm] 240 240 370

Flmm] 58 70 100

Masa bez liny [kg] 10 16 40

Grupa Natezenia Pracy [/SO] M1 M1 M1

- + (-] - —

EBE Wqua rka linowa 10 +50°C

DOR 0,545-1,2t Ml

klasa GNP

¥ -
-
¥

([

4xoH 6xoH

¢
o]

§
LE]
LF.

RS
> O

EBE 0,54 EBE 0,825

A \\\\\\

c D ‘\\\\\\\

4xoH

jo3

Pamu
N N>/
D

LEBE1,2

Rozstaw otworéw
TYP: A B C D E F G H L
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
EBE 0.54 88 138 40 24 13 18 45 10 -
EBE0.825 106 195 70 18 28 48 10 -
EBE 1.2 128 240 78 25 29 16 73 10 50

C €E’§§lfn’32’§. wyl%'\gcgggdéﬁ%y/reﬁywcq S2ybkaWYSYEKA

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

Przeznaczona wytacznie do ciagniecia tadunku na ko-

tach lub rolkach (DOR oznacza maksymalng mase cia-

gnionego tadunku) -{
F

i rjm

[0,
W
D

l
ki
N
L c
TYP: EBEO0.54 EBEO0.825 EBE1.2
Uciag [kg] 545 825 1200
Srednica liny /mm] 4,0 4,5 5,0
Dtugosc liny [m] 10 10 10
.- " A[mm] 156 203 216
) B [mm] 184 256 293
C[mm] 88 107 127
D [mm] 210 319 319
F [mm] 272 283 305
G [mm] 51 60 63
H[mm] 109 109 109
Masa bez liny [kg] 4,6 9,0 11,4
Grupa Natezenia Pracy [/SO] M1 M1 M1
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EBE INOX Wciggarka linowa ze stali _
nierdzewnej s (9
(@) J C EDek\ara(_:ja_ 2006/42/EC
uciag
o) 0,825 M1

zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa SzybkaWYSYI’_KA

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-

Klasa GNP kiem produkgcji
o o ~] Przeznaczona wytacznie do ciggniecia tadunku na ko-
hd K _’ tach lub rolkach (DOR oznacza maksymalng mase cia-
N gnionego tadunku)
o
6x¢afj
b
(N
o
OO0 i Rozstaw otwordéw
AC D EBE INOX 0.825
TYP: A B

[mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

EBE INOX 0,825 106 195 70 18 28 48 10 EBE INOX

— ; Tvp: 0.825

4 - Uciag [kg] 825
Srednica liny [mm] 5

I H Dtugosé liny [m] 10

G — i A[mm] 203

B [mm] 256

- cimm] 107
e D [mm] 319

S L - F [mm] 283

S jﬁ% G [mm] 60

qﬁ. H [mm] 109

L i Masa bez liny [kg/ 9

1 J Grupa Natezenia Pracy [/SO] M1

BSI Podnosnik mechaniczny PNEN 1494 <=

2006/42/EC

Q ( €E§é(ljanrggjcai wykonano zgodnie z Dyrektywag SzybkaWY_SYtKA
25 1 516 M1
DOR 1’5-16t klasa GNP

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

Przeznaczona do podnoszenia, wyrbwnywania, przesta-
wiania maszyn oraz do prac remontowo-montazowych

R

F, TYP: BSI 1.5 BSI3.0 BSI5.0 BSI10.0 BSI16.0
Udiwiglkg] 1500 3000 5000 10 000 16 000
=) Udzwig na tapie [kg/ 1000 2100 3500 7000 11 000
sita na korbie [N] 150 280 280 560 640
A[mm] 84 88 105 120 155
B [mm] 100 130 140 140 150
H H[mm] 600-905  720-1080 730-1080 790-1130 800-1135
D/mm]  50-355 60-420  70-420  80-420  90-425
E [mm] 55 60 71 86 78
| F [mm] 50 51 69 74 95
c G [mm] 110 140 170 170 180
g C [mm] 225 250 275 300 300
. E — K [mm] 163 167 189 250 275
2 LT R [mm] 115 130 145 170 185
9 L s [mm] 175 235 225 215 210
S T [mm] 113 127 127 248 250
iy BN Masakg] 13,5 21,2 28,5 46,8 65
g
=
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BSE Podnosnik hydrauliczny R

spefnia wymogi normy

udzwig C E?&ﬁé""éﬁi’é’} w2006/42/EC SzybkaWYSYEKA

DOR\ 5-25t

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgcji

Przeznaczona do podnoszenia, wyréwnywania, przesta-
wiania maszyn oraz do prac remontowo-montazowych

‘ D
[ ] BSE 05 BSE 10 BSE 25
udzwig [kg] 5000 10000 25000
Udzwig na tapie [kg] 3500 7000 17500
Sita na dzwigni [N] 380 400 400
Wysoko$¢ podnoszenia [mm] 205 230 215
Hmin [mm] 370 420 510
Hmax [mm] 515 650 725
G D [mm] 92 106 174
Smin [mm] 25 30 60
E Smax [mm] 230 260 275
G [mm] 50 52 85
L [mm] 560 560 730
Masa [kg] 24 35 108

CBR Rolki transportowe ENISQ 12100 . 1D

C €Deklarac]a 2006/42/EC

udiwig zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywag SZybkaWYSYI’_KA

DOR\ 8-64t

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkql

Rolki no$ne standardowo wykonane z poliuretanu, moz-
liwe opcjonalne rolki z poliamidu

& rozmiar rozmiar pow. Regulacja s PRy Masa Nosnos¢
TYP: llos¢ kot Kot = o§nyrc,h sze%okochi dt.xszer.  Wysokos¢  Nosnos¢ .\ o kompletu
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg] lkg]
CBR 08 PRZOD 4 280x70 2150 - 230 %230 110 4000 13 8000
CBR 08 TYL 4 280x70 140 %120 300 - 1000 170 x 140 110 4000 15
CBR 16 PRZOD 8 280x70 2160 - 560 x 420 110 8000 44 16 000
CBR 16 TYL 8 280x70 200 x 160 400 - 1300 200 %200 110 8 000 28
CBR 24 PRZOD 12 280x70 2180 - 750 x 450 110 12000 64 24000
CBR24 TYL 12 280x70 220 % 180 400 - 1400 256 x 200 110 12 000 36
CBR 32 PRZOD 16 280x70 2200 - 780 x 550 110 16 000 86 32000
CBR32TYL 16 280x70 280 %200 400 - 1500 300 x 250 110 16 000 52
CBR 36 PRZOD 18 280x70 2200 - 780 x 550 110 36 000 86 36 000
CBR 36 TYL 18 280x70 280 % 260 400 - 1500 300 x 250 110 36 000 55 =
CBR 48 PRZOD 24 280x70 2220 - 1000 x 580 120 48 000 144 48 000 ;
CBR48 TYL 24 280x70 320 x 190 400 - 1600 360 x 315 120 48 000 75 S
CBR 64 PRZOD 32 280x70 2250 - 1080x720 140 64 000 174 64 000 g
CBR 64 TYL 32 280x70 410 x 195 500 -2000 460 x 315 140 64 000 95 8’
=
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CBG Rolki transportowe

c €Deklara(;ja 2006/42/EC

(@) zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywg SZybkaWYSYI’.KA

udzwig

DOR 20'60t Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

Regulacja Wysokos¢ Masa Nosnos¢
L LI szercg)koécji w Y H - wtasna  kompletu
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Lkgl lkgl
CBG20 120x120 130 655-610-565 108 850 42 20000
CBG30 120x120 130 655-605-555 117 850 50 30000
CBG60 130x130 150 650 -595-540 140 850 75 60 000
CRA tom transportowy gt )

c EDeklaragja 2006/42/EC

0 zgodnosci  wykonano zgodnie z Dyrektywa SZybkaWYSYl'.KA

udzwig

DOR) 3-5t

Posiada tabliczke znamionowa ze: znakiem wytwércy,
znakiem CE, udzwigiem, numerem fabrycznym oraz ro-
kiem produkgji

O

TYP: CRA03 CRAO5
Udiwig kg] 3000 5000
Almm] 50 65
B [mm] 136 155
L/mm] 1400 1530
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